cljr MAVIC 3E/3T

Manual do Usuario 03.2023




®

Este documento é protegido pela DJI com todos os direitos reservados. A menos que
autorizado pela DJI, vocé ndo deve usar ou permitir que outros utilizem o documento ou
qualquer de suas partes ao reproduzir, transferir ou vender o documento. Os usuarios
somente devem consultar este documento e o conteddo de acordo com as instrugdes de
operagdo do DJI UAV. O documento ndo deve ser utilizado para outros fins.

Q Pesquisa de palavras-chave

Pesquise palavras-chave, tais como “bateria” e “instalacdo”, para localizar um tépico. Se
estiver usando o Adobe Acrobat Reader para ler este documento, pressione Ctrl+F no
Windows ou Command+F no Mac para iniciar uma pesquisa.

{" Navegacdo para um tépico

Visualize uma lista completa de tépicos no indice. Clique em um tépico para navegar
até a respectiva secdo.

Impress&o deste documento

Este documento é compativel com impressédo em alta resolucao.

Registro de revis6es

Versao Data Revisbes
v1.2 11.2022 1. Adicionado contetido de fotogrametria aérea, como tarefa
de Mapeamento, Obliquo e Linear.

2. Adicionado fungdo de super-resolucdo de imagem
infravermelha e modo de grade de fotos em alta resolugdo.




Como usar este Manual

Legenda
@ Adverténcia /A Importante % Dicas Referéncia

Leia antes do primeiro voo

DJI™ oferece aos usuarios videos tutoriais e os seguintes documentos.

1. Na caixa

2. Diretrizes de seguranca

3. Guia de inicio rapido

4. Manual do Usuério

Recomenda-se assistir a todos os videos tutoriais e ler as Diretrizes de seguranca antes
do primeiro uso. Prepare-se para seu primeiro voo analisando o Guia de Inicio Rapido e
consulte o Manual do Usudrio para obter mais informacdes.

Tutoriais em video

Acesse o link ou escaneie o codigo QR abaixo para assistir aos tutoriais em video, que
demonstram como utilizar o DJI MAVIC™ 3E/3T com seguranca:

https://www.dji.com/mavic-3-enterprise/video

Baixar o DJI Assistant 2

Baixe e instale o DJI ASSISTANT™ 2 (Série Enterprise) usando o link abaixo:

https://www.dji.com/mavic-3-enterprise/downloads

/\ A temperatura de funcionamento deste produto varia entre -10° e 40 °C. Ela ndo cumpre
com os padrdes de temperatura de funcionamento para uso militar (-55° a 125 °C),
exigidos para resistir a variagdes ambientais intensas. Utilize o produto adequadamente
e somente em casos que atendam aos requisitos de alcance da temperatura de
funcionamento da classe.
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Perfil do produto

Introducao

A DJI Mavic 3E/3T possui um sistema de detec¢do por infravermelho e sistemas visuais
omnidirecionais superior, inferior e horizontal, permitindo voo estacionario, voos em
ambientes internos e ao ar livre, além de Retorno a Base (RTH) automatico ao desviar
de obstaculos em todas as dire¢8es. A aeronave atinge velocidade maxima de voo de
75,6 km/h e tempo méaximo de voo de 45 minutos.

O sistema DJI AirSense integrado detecta aeronaves proximas no espaco aéreo circundante,
oferecendo alertas no aplicativo D)l Pilot 2 para garantir a seguranca. A seguranca durante
0 voo é aprimorada com o farol que auxilia na identificagdo da aeronave e a luz auxiliar
inferior permite que o sistema de posicionamento visual atinja um desempenho ainda
melhor durante a decolagem e pouso a noite ou quando houver baixa luminosidade. A
aeronave também vem equipada com uma entrada PSDK para que os usuarios possam
ampliar suas possibilidades de uso.

O controle remoto DJI RC Pro Enterprise possui tela integrada de 5,5 polegadas com alta
luminosidade e resolugdo de 1920 x 1080 pixeis. Os usuarios podem se conectar a internet
pelo Wi-Fi enquanto o sistema operacional Android inclui Bluetooth e GNSS. O controle
remoto DJI RC Pro Enterprise vem com uma ampla gama de controles de aeronave e
estabilizador, bem como botdes personalizaveis e tempo maximo de operacdo de 3 horas.

Destaques de recursos

Estabilizador e cdmera: a cdmera grande-angular com sensor CMOS de 4/3 e 20 MP do
DJI Mavic 3E possui um obturador mecanico, evitando desfoque de movimento, sendo
compativel com disparos em intervalos de 0,7 segundos, melhorando a eficiéncia das
missdes de mapeamento. Pixeis grandes com 3,3 pm que, em conjunto com o modo Foto
inteligente em baixa luminosidade, oferece melhor desempenho em condi¢Ses com pouca
iluminagdo.

Tanto o DJI Mavic 3E quanto o DJI Mavic 3T vém equipados com uma camera com zoom
de 12 MP, compativel com zoom hibrido maximo de até 56x para enxergar detalhes
importantes mesmo de longe.

A cadmera termografica do Mavic 3T conta com resolugdo de 640 x 512 e é compativel
com medicdo de temperatura pontual e de area, alertas de alta temperatura, paleta de
cores e isotermia para ajuda-lo a encontrar os alvos e tomar decisdes rapidas. As cameras
termograficas e com zoom do DJI Mavic 3T sdo compativeis com zoom continuo de 28x lado
a lado, facilitando comparacdes.

Transmissdo de video: com quatro antenas e a tecnologia O3 Enterprise (OCUSYNC™ 3.0
Enterprise) de transmissdo de longo alcance da DJI, a DJI Mavic 3E/3T oferece um alcance
méaximo de transmissdo de 15 km e qualidade de video de até 1080p 30 fps da aeronave
para o aplicativo DJI Pilot 2. O controle remoto funciona em 2,4 GHz e 5,8 GHz e é capaz de
selecionar o melhor canal de transmissdo automaticamente.

Modos de voo inteligentes: o usuario pode se concentrar em controlar a aeronave
enquanto o Sistema Avancado de Assisténcia de Pilotagem 5.0 (APAS 5.0) permite que a
aeronave desvie de obstaculos em todas as dire¢des.

Anotacdes em tempo real: os usuarios podem acrescentar marcagdes precisas, linhas e
areas na exibicdo de mapa do controle remoto e do DJI FlightHub 2. Compartilhe dados
de anotagdes com outros dispositivos conectados ao DJI FlightHub 2. Os dados sdo
compartilhados em tempo real, o que facilita as opera¢des no ar e no solo.
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Projecdo em RA: o DJI Pilot 2 é compativel com a proje¢do do Ponto de origem, Marcagdo
precisa e trajetérias na exibicdo da camera, oferecendo aos usuarios alvos de voo nitidos e
uma melhor percepcdo da situagdo.

Mapeamento baseado na nuvem: quando o controle remoto é conectado ao DI FlightHub
2, a aeronave pode executar uma tarefa de mapeamento na nuvem, o que permite exibir e
gerar um mapa no DJI FlightHub 2 simultaneamente.

.

A principal diferenca entre o DJI Mavic 3E e o DJI Mavic 3T é o estabilizador e a camera.
As descri¢cdes gerais neste manual aplicam-se ao Mavic 3E e ao Mavic 3T. A ilustragdo
utiliza o Mavic 3T como exemplo.

Para mais detalhes, consulte o Manual do usuario do DJI FlightHub 2, que esta
disponivel para download no site oficial da DJI em https://www.dji.com/flighthub-2/
downloads.

O tempo maximo de voo foi testado em ambiente sem vento, voando a uma
velocidade consistente de 32,4 km/h. A velocidade méaxima de voo foi testada em
altitude a nivel do mar, sem vento. Vale salientar que a velocidade maxima de voo é
limitada a 68,4 km/h na Unido Europeia (UE). Esses valores sdo apenas para referéncia.

Os dispositivos de controle remoto alcangam sua distancia maxima de transmissdo
(FCC) em areas abertas e sem interferéncia eletromagnética, a uma altitude de
aproximadamente 120 metros. A distancia de transmissdo maxima se refere a distancia
maxima que a aeronave ainda pode enviar e receber transmissdes. Ndo se refere a
distdncia maxima que a aeronave pode voar em um Unico voo. O tempo méaximo de
execucdo foi testado em um ambiente de laboratério. Esse valor é meramente para
referéncia.

5,8 GHz ndo é suportado em algumas regides. Observe as leis e regulamentag8es
locais.

Uso pela primeira vez

A DJI Mavic 3E/3T é dobrada antes de ser embalada. Siga as etapas abaixo para desdobrar a
aeronave e o controle remoto.

Como preparar a aeronave

1. Para garantir a seguranca, todas as Baterias de Voo Inteligente sdo colocadas no
modo Hibernag¢do antes do envio. Use o carregador fornecido para carregar e ativar
as Baterias de Voo Inteligentes pela primeira vez. Demora aproximadamente 1 hora e
20 minutos para carregar completamente uma bateria de voo inteligente.



https://www.dji.com/flighthub-2/downloads
https://www.dji.com/flighthub-2/downloads
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2. Desdobre os bragos dianteiros antes de desdobrar os bragos traseiros.

4. Como conectar as hélices.

Hélices com e sem marcagdes indicam dire¢des de rotagdo diferentes. Prenda as hélices
com marcas nos motores com marcas e as hélices sem marcas nos motores sem
marcas. Segure o motor, pressione a hélice para baixo e gire na direcdo sinalizada na
hélice até que ela se solte e trave no lugar correto. Desdobre as pas das hélices.
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/\ + Certifique-se de desdobrar os bracos dianteiros antes de desdobrar os bracos
traseiros.

Certifique-se de que o protetor do estabilizador seja removido e que todos os bragos
estejam desdobrados antes de ligar a aeronave. Caso contrario, isso pode afetar o
autodiagnostico da aeronave.

+ Prenda o protetor do estabilizador quando a aeronave ndo estiver em uso. Ajuste a
camera para a posicao horizontal e, em seguida, cubra o sistema visual com o protetor
do estabilizador. Observe, alinhe os orificios de posicionamento e, em seguida,
pressione a fivela para concluir a instalagdo.

Como preparar o controle remoto

1. Utilize o carregador fornecido para carregar o controle remoto pela entrada USB-C e
ativar a bateria.

2. Remova os pinos de controle dos encaixes de armazenamento no controle remoto e
parafuse-os.

3. Desdobre as antenas.
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Visao geral

Aeronave

. Estabilizador e cdmera

Sistema visual omnidirecional

horizontal

3. Luz auxiliar inferior

4. Sistema visual inferior

v
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Sistema de detecg¢do por
infravermelho

LEDs frontais

Motores

Hélices

Indicadores de status da
aeronave
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12.
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14.
15.
16.
17.
18.
19.

Trens de pouso (antenas
integradas)

Sistema visual voltado para
cima
Entrada USB-C

Compartimento de cartdo
microSD

LEDs de nivel da bateria
Bateria de Voo Inteligente
Botdo liga/desliga

Fivelas da bateria

Faréis

Entrada PSDK
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Controle remoto
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Use os pinos de controle para controlar
os movimentos da aeronave. Defina o
modo controlador de voo no D) Pilot 2.
Os pinos de controle sdo removiveis e
faceis de guardar.

Botao fungao/voltar

Pressione uma vez para retornar a tela
anterior. Pressione duas vezes para
retornar a pagina inicial.

Use o botdo voltar e outro botdo
para ativar os botdes de combinacdo.
Consulte a secdo Combinagdes de
botdes do controle remoto para obter
mais informacdes.

Botao RTH

Pressione e mantenha pressionado
para iniciar o RTH. Pressione
novamente para cancelar o RTH.

Botdo de pausa de voo

Pressione uma vez para fazer com
que a aeronave trave e faga voo
estacionario (somente quando os
sistemas GNSS ou visuais estiverem
disponiveis).

Interruptor de modo de voo

Para alternar entre trés modos de voo:
Modo N (Normal), modo S (Sport) e
Modo F (Fun¢ao). O modo F pode ser
definido como modo A (Atitude) ou
modo T (Tripé) no DI Pilot 2.

eservados

10.

11

12.

13.

Botao 5D

Veja as fungdes padrdo do botdo 5D no
DJI Pilot 2. Consulte o Guia na pagina
inicial para obter mais informacdes.

Botao liga/desliga

Pressione uma vez para verificar o nivel
da bateria atual. Pressione, depois
pressione e mantenha pressionado
para ligar ou desligar o controle
remoto. Quando o controle remoto
estiver ligado, pressione uma vez para
ligar ou desligar a tela sensivel ao
toque.

Botdo Confirmar

Pressione uma vez para confirmar uma
sele¢do. O botdo ndo tem funcdo ao
usar o DJI Pilot 2.

. Tela sensivel ao toque

Toque na tela para operar o controle
remoto. Vale salientar que a tela
sensivel ao toque ndo é a prova d'agua.
Opere com cuidado.

Orificio do parafuso M4

. Compartimento de cartdo microSD

Para insercdo de um cartdo microSD.
Entrada USB-C

Para carregamento.

Entrada mini HDMI

Para enviar sinal HDMI para um
monitor externo.
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14.
15.

16.

17.

Microfone

Botao do estabilizador
Controla a inclinagdo da camera.
Botdo de gravagao

Pressione uma vez para iniciar ou
interromper a gravacao.

Antenas

Transmita sinais sem fio de controle
e video entre o controle remoto e a
aeronave. Inclui antenas externas e
integradas. Ndo bloqueie as antenas
para evitar que o desempenho da
transmissdo seja afetado.

22,

Saida de ar

Usada para dissipacdo de calor. Nao
bloqueie o orificio de ventilacdo
durante o uso.

Ativacgao

18.

19.

20.

21.

23.

24,

25.
26.

27.

LED de status
Indica o status do controle remoto.
LEDs de nivel da bateria

Exibe o nivel atual da bateria do
controle remoto.

Botao foco/obturador

Pressione o botdo até a metade para
habilitar o foco automatico e pressione
até o fim para tirar uma foto.

Botdo de rolagem das configuragdes
da camera

Para controle do zoom.

Compartimento de armazenamento
dos pinos de controle

Para armazenar os pinos de controle.
Botdo personalizavel C1

Use para alternar a tela ampla e zoom
por padrdo. As fun¢des podem ser
personalizadas no DJI Pilot 2.

Alto-falante
Botao personalizavel C2

Use para alternar a exibi¢do da
camera e do mapa por padrao. As
funcBes podem ser personalizadas no
DJI Pilot 2.

Entrada de ar

Usada para dissipa¢do de calor. Ndo
bloqueie a entrada de ar durante o
uso.

A aeronave e o controle remoto necessitam de ativacdo antes do primeiro uso. Pressione,
depois pressione novamente e mantenha o botdo liga/desliga pressionado para ligar os
dispositivos. Siga as instru¢des na tela para ativar. Certifique-se de que o controle remoto

possa acessar a internet durante a ativagao.

Q Verifique se a aeronave esta vinculada ao controle remoto antes da ativag¢do. Os
dispositivos sdo vinculados por padrédo. Se vinculagdo for necessdria, consulte a se¢do
Como vincular o controle remoto para obter mais detalhes.

/\ Verifique a conexdo com a internet se houver falha na ativagdo. Certifique-se de que o

acesso a internet esteja disponivel e tente ativar o controle remoto novamente. Entre em
contato com o Suporte DJI se a ativagdo falhar varias vezes.
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Seguranca no voo

Certifique-se de treinar e praticar antes de operar em um voo real. Pratique com o
simulador no DJI Assistant 2 ou voe sob orientacdo de profissionais experientes. Escolha
uma area adequada para voar, de acordo com as seguintes exigéncias e restri¢cdes de voo.
Voe a aeronave abaixo de 120 m. Qualquer altitude de voo superior a essa podera violar leis
e regulamentos locais. Certifique-se de entender e cumprir com as leis e os regulamentos
locais antes do voo. Leia as Diretrizes de seguranca com atencdo para entender todas as
precauc¢des de seguranca antes do voo.

1.

Requisitos ambientais de voo

NAO opere a aeronave em condicdes climaticas adversas, incluindo velocidades de
vento acima de 12 m/s, neve, chuva e neblina.

2. Voe somente em areas abertas. Prédios altos e estruturas metdlicas grandes podem

afetar a precisdo da bussola e do sistema GNSS integrados. Recomenda-se manter a
aeronave a pelo menos 5 m de distancia das estruturas.

3. Evite obstaculos, multidGes, arvores e corpos d'agua (a altura recomendada é de pelo

menos 3 m acima da agua).

4. Minimize interferéncia ao evitar dreas com altos niveis de eletromagnetismo, como

locais proximos a linhas de tensdo, estagdes de base, subesta¢des elétricas e torres de
transmissao.

5. NAO decole de altitudes superiores a 6.000 m acima do nivel do mar. O desempenho

da aeronave e de sua bateria ficara limitado ao voar em grandes altitudes. Voe com
cuidado.

6. GNSS ndo pode ser utilizado na aeronave em regides polares. Em vez disso, utilize o

sistema visual.

7. NAO decole de objetos em movimento, como carros e navios.

8. Certifique-se de que os fardis e a luz auxiliar inferior estejam habilitados a noite para a

seguranca do voo.

9. Para evitar afetar a vida util do motor, NAO decole ou pouse a aeronave em areas

1.

arenosas ou empoeiradas.

Exigéncias de comunicagao sem fio

Voe em espacos abertos e amplos. Edificios altos, estruturas de a¢co, montanhas, pedras
ou arvores altas podem afetar a precisdo do GNSS e bloquear o sinal de transmisséo de
video.

2. Evite interferéncia entre o controle remoto e outros equipamentos sem fio. Assegure-

se de desligar os dispositivos de Wi-Fi e Bluetooth ao controlar a aeronave por controle
remoto.

3. Tenha bastante cuidado ao voar proximo a areas com interferéncia magnética ou

1

de radio. Preste muita atencdo a qualidade da transmissdo de imagem e ao alcance
do sinal no DJI Pilot 2. Fontes de interferéncia eletromagnética incluem, mas ndo se

3 © 2023 DJI Todos os direitos reserve
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limitam a linhas de alta tensdo, esta¢des de transmissdo de energia em grande escala
ou esta¢des de base mdveis e torres de transmissdo. A aeronave pode se comportar de
forma anormal ou perder controle em areas com muita interferéncia. Retorne a base e
pouse a aeronave se o DJI Pilot 2 o solicitar.

Sistemas visuais e sistema de deteccao por infravermelho

A DJI Mavic 3E/3T esta equipada com um sistema de detec¢do por infravermelho e sistemas
de visdo horizontal omnidirecional (frontal, traseiro, lateral), superior e inferior.

Os sistemas visuais superiores e inferiores consistem em duas cameras cada, enquanto os
sistemas visuais frontal, traseiro e lateral consistem em quatro cdmeras no total.

O Sistema de detec¢do de infravermelho consiste em dois médulos infravermelhos 3D.
O sistema visual inferior e o sistema de deteccao por infravermelho ajudam a aeronave a
manter sua posicdo atual, fazer voo estaciondrio com mais precisdo e voar em ambientes
internos ou em outros ambientes onde o sinal GNSS nao esteja disponivel.

Sistema visual omnidirecional horizontal

Sistema de deteccdo
por infravermelho

Sistema visual
omnidirecional horizontal

Sistema visual inferior

Alcance de detecgao

Sistema visual frontal
Alcance da medida de precisdo: 0,5 a 20 m; Campo de visdo (FOV): 90° (horizontal), 103°
(vertical)

Sistema visual traseiro
Alcance da medida de precisdo: 0,5 a 16 m; Campo de visdo (FOV): 90° (horizontal), 103°
(vertical)

Sistema visual lateral
Alcance da medida de precisdo: 0,5 a 25 m; Campo de visdo (FOV): 90° (horizontal), 85°
(vertical)

Sistema visual voltado para cima

Alcance da medida de precisdo: 0,2 a 10 m; Campo de visdo (FOV): 100° (frontal e traseiro),
90° (direita e esquerda)

Sistema visual inferior

Alcance da medida de precisdo: 0,3 a 18 m; Campo de visdo (FOV): 130° (frontal e traseiro),
160° (direita e esquerda). O sistema visual inferior é eficaz somente quando a aeronave
estiver a altitudes entre 0,5 a 30 m.

14  © 2023 DJI Todos os direitos reservado:
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Utilizacdo do sistema de visao

A funcdo de posicionamento do sistema visual inferior é relevante quando os sinais GNSS
estiverem indisponiveis ou fracos. E habilitado automaticamente no modo Normal.

Os sistemas visual horizontal omnidirecional e visual superior serdo ativados
automaticamente quando a aeronave for ligada, caso a aeronave esteja no modo Normal
e o desvio de obstaculos estiver definido como Desviar ou Frear no DJI Pilot 2. A aeronave
é capaz de frear ativamente ao detectar obstaculos usando os sistemas visual horizontal
omnidirecional e visual superior. Os sistemas visual horizontal omnidirecional e visual
superior funcionam melhor quando a iluminagdo for adequada e os obstaculos estiverem
claramente marcados ou texturizados. Devido a inércia, os usudrios precisam frear a
aeronave a uma distancia razoavel.

A

+ Preste atencdo ao ambiente de voo. Os sistemas visuais e o sistema de deteccdo
por infravermelho funcionam apenas em determinados cenarios e ndo substituem
o controle e o julgamento humano. Durante um voo, preste sempre aten¢do ao
ambiente circundante e aos avisos no DJI Pilot 2. Seja responsavel e mantenha o
controle da aeronave a todo momento.

+ O sistema visual inferior funciona melhor quando a aeronave estiver a altitudes entre
0,5 e 30 m, caso o GNSS néo esteja disponivel. Se a altitude da aeronave estiver acima
de 30 m, tenha cuidado extra pois o desempenho do posicionamento visual pode ser
afetado.

+ O sistema visual inferior pode ndo funcionar adequadamente quando a aeronave
estiver sobrevoando agua. Portanto, a aeronave pode ndo ser capaz de evitar
ativamente a 4gua abaixo ao pousar. Recomenda-se manter o controle de voo o tempo
todo, ser razoavel com base no ambiente circundante e evitar confiar demais no
sistema visual inferior.

+ O sistema visual ndo funcionara adequadamente sobre superficies sem varia¢des
nitidas de padrdo ou onde a iluminagdo for muito fraca ou muito forte. O sistema
visual ndo funcionara corretamente em qualquer uma das seguintes situagdes:

a. Sobrevoar superficies monocromaticas (por exemplo, preto, branco, verde ou
vermelho puros).

b. Voar sobre superficies altamente reflexivas.

c. Voar sobre 4gua ou superficies transparentes.

d. Sobrevoar superficies ou alvos méveis.

e. Voar em areas onde a ilumina¢do muda frequentemente ou drasticamente.

f. Sobrevoar superficies com escuriddo extrema (< 10 lux) ou luz extrema (> 40.000 lux).
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A g. Sobrevoar superficies que reflitam fortemente ou absorvam ondas de infravermelho
(por exemplo, espelhos).

h. Sobrevoar superficies sem padrdes ou texturas visiveis.

i. Sobrevoar superficies com padrdes ou texturas idénticas e repetidas (por exemplo,
azulejos com o mesmo design).

j. Sobrevoar obstaculos com pequenas areas de superficie (por exemplo, galhos de
arvores).

+ Mantenha os sensores sempre limpos. NAO risque ou adultere os sensores. NAO use a
aeronave em ambientes empoeirados ou Umidos.

+ NAO voe com chuva, poluicdo do ar visivel ou quando a visibilidade for inferior a
100 m.

+ Sempre verifique o seguinte itens antes de decolar:

a. Verifique se ndo ha adesivos ou outras obstru¢des no vidro dos sistemas visuais e
sistema de detec¢do por infravermelho.

b. Use um pano macio se houver sujeira, poeira ou dgua no vidro dos sistemas visuais
e no sistema de detecgao por infravermelho. NAO utilize produtos de limpeza que
contenham alcool.

c. Entre em contato com o suporte DJI se o vidro dos sistemas de detecgdo por
infravermelho e dos sistemas visuais apresentar dano.

+ NAO obstrua o sistema de deteccdo por infravermelho.

Retorno a base (RTH)

O procedimento de Retorno a Base (RTH) retorna a aeronave ao ultimo Ponto de origem
registrado quando o sistema de posicionamento estiver funcionando normalmente. Ha trés
tipos de RTH: RTH inteligente, RTH para bateria fraca e RTH a prova de falhas. A aeronave
voara automaticamente de volta ao Ponto de origem e pousara quando o RTH Inteligente
for iniciado, a aeronave entrar em RTH de bateria fraca ou o sinal entre o controle remoto e
a aeronave for perdido durante o voo.

GNSS Descrigdo

O primeiro local em que a aeronave recebeu sinal GNSS forte
a moderadamente forte (indicado por um icone branco) sera
registrado como o Ponto de origem padrdo. O Ponto de origem
Ponto de &10 pode ser atualizado antes da decolagem, desde que a aeronave
origem receba outro sinal GNSS forte a moderadamente forte. Se o sinal
estiver fraco, o Ponto de origem ndo sera atualizado. O DJI Pilot
2 emitird uma mensagem de voz quando o Ponto de origem for
definido.
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RTH inteligente

Pressione e mantenha o botdo RTH pressionado no controle remoto para iniciar o RTH
inteligente. Pressione o botdo RTH ou o botdo de pausa do voo para sair do RTH inteligente
e retomar o controle total da aeronave.

RTH avancado

O RTH avancado sera habilitado se a iluminacdo for suficiente e 0 ambiente for adequado
para sistemas visuais quando o RTH Inteligente for acionado. A aeronave planejara
automaticamente a melhor rota RTH, que sera exibida no DJI Pilot 2 e se ajustard de acordo
com o ambiente.

Configurac¢des de RTH

ConfiguracBes de RTH estdo disponiveis para RTH avancado. V4 até a exibi¢do da camera
no aplicativo DJI Pilot 2, toque em ¢« « > 3 e depois RTH.

1. Predefini¢do: se a aeronave estiver a mais de 50 m do Ponto de origem quando o
procedimento de RTH comegar, a aeronave planejara a rota RTH, voara para uma area
aberta enquanto desvia de obstaculos, subira até a altitude RTH e retornara a base
usando a melhor rota.

Se a aeronave estiver a uma distancia de 5 a 50 m do Ponto de origem quando o
procedimento de RTH comecar, a aeronave ndo subird até a altitude RTH e, em vez
disso, retornara a base usando a melhor rota na altitude atual.

Quando a aeronave estiver perto do Ponto de origem, a aeronave descera ao voar para
frente se a altitude atual for superior a altitude RTH.

- S

v

2. ldeal: independentemente das configura¢des de altitude RTH, a aeronave planeja
automaticamente a rota RTH ideal e ajusta a altitude de acordo com fatores ambientais,
como obstaculos e sinais de transmissdo. A rota RTH ideal significa que a aeronave
percorrera a menor distancia possivel, reduzindo a bateria utilizada e aumentando o
tempo de voo.

-
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Procedimento de RTH avancado

1.
2.
3.

O Ponto de origem é registrado automaticamente.

RTH avancado esta acionado.

A aeronave freara e fard voo estacionario no local.

a.

A aeronave pousara imediatamente se ela estiver a menos de 5 m do Ponto de
origem quando o procedimento de RTH for iniciado.

. Se a aeronave estiver a mais de 5 m do Ponto de origem quando o RTH comegar, a

aeronave planejara a melhor rota de RTH de acordo com as configura¢des de RTH
e voara para o Ponto de origem enquanto desvia de obstaculos e zonas GEO. A
dianteira da aeronave sempre apontara na mesma direcao que a dire¢ao do voo.

A aeronave voara automaticamente de acordo com as configura¢es de RTH, ambiente
e sinal de transmissdo durante o procedimento de RTH.

Apds alcancar o Ponto de origem, a aeronave aterrissara e os motores serao
interrompidos.

RTH de linha reta

A aeronave entrard em RTH de linha reta quando a iluminac¢do néo for suficiente e o
ambiente ndo for adequado para RTH avangado.

Procedimento RTH de linha reta:
O Ponto de origem é gravado.
RTH de linha reta esta acionado.

1.
2.
3.

A aeronave freara e fard voo estacionario.

a.

C.

Se a aeronave estiver a mais de 50 m do Ponto de origem quando o procedimento
de RTH for iniciado, a aeronave primeiro subird a uma altura de 20 m (esta etapa
sera ignorada se a altura atual for superior a 20 m), e depois a aeronave ajustara sua
orientacdo, subird para a altitude RTH predefinida e voara ao Ponto de origem. Se
a altitude atual for maior que a altitude de RTH, a aeronave voara para o Ponto de
origem na altitude atual.

. Se a aeronave estiver a uma distancia entre 5 m e 50 m do Ponto de origem quando

o procedimento de RTH for iniciado, a aeronave ajustara sua orientagdo e voara ao
Ponto de origem na altitude atual. Se a altitude atual for inferior a 2 m quando o
procedimento de RTH for iniciado, a aeronave subira até 2 m e voara de volta para o
Ponto de origem.

A aeronave pousard imediatamente se ela estiver a menos de 5 m do Ponto de
origem quando o procedimento de RTH for iniciado.

Apds alcancar o Ponto de origem, a aeronave aterrissara e os motores serao
interrompidos.
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A

Durante o RTH avancado, a aeronave ajustara a velocidade de voo automaticamente
aos fatores ambientais, tais como velocidade do vento e obstaculos.

A aeronave ndo poderd desviar de objetos pequenos ou finos, como galhos de arvores
ou linhas de alta tensdo. Voe a aeronave até uma area aberta antes de usar o RTH
Inteligente.

Defina RTH avancado como predefinido caso haja linhas ou torres de alta tensdo que
a aeronave ndo possa desviar na rota RTH e certifique-se de que a Altitude RTH esteja
definida para acima de todos os obstaculos.

A aeronave freara e retornard a base de acordo com as configura¢des mais recentes se
as configura¢es do RTH forem alteradas durante o procedimento de RTH.

Se a altitude maxima for definida abaixo da altitude atual durante o procedimento de
RTH, a aeronave descerd até a altitude maxima e retornara a base.

A altitude RTH ndo pode ser alterada durante o procedimento de RTH.

Se houver uma grande diferenca na altitude atual e na altitude RTH, a quantidade de
energia da bateria usada ndo podera ser calculada com precisdo devido as velocidades
do vento em diferentes altitudes. Preste ainda mais aten¢do ao nivel da bateria e aos
avisos no DJI Pilot 2.

RTH avancado ndo estara disponivel se as condi¢des de iluminacdo e o ambiente ndo
forem adequados aos sistemas visuais durante a decolagem ou RTH.

Durante o RTH avancado, a aeronave entrara em RTH de linha reta se as condi¢8es de
iluminagdo e o ambiente ndo forem adequados aos sistemas visuais e a aeronave ndo
puder desviar de obstaculos. Uma altitude de RTH apropriada deve ser definida antes
de entrar em RTH.

Quando o sinal do controle remoto estiver normal durante o RTH avancado, o pino
de inclinagdo podera ser usado para controlar a velocidade do voo, mas a dire¢do e a
altitude ndo poderdo ser controladas e a aeronave ndo podera voar para a esquerda
ou para a direita. Acelera¢do utiliza mais energia. A aeronave ndo podera desviar
de obstaculos se a velocidade de voo exceder a velocidade efetiva de deteccdo.
A aeronave freara, fard voo estaciondrio e sairda do modo de RTH caso o pino de
inclinagdo for puxado totalmente para baixo. A aeronave pode ser controlada apés o
pino de inclinagdo ser liberado.

Quando o sinal do controle remoto estiver normal durante o RTH de linha reta, a
velocidade do voo e a altitude poderdo ser controlados pelo controle remoto, mas a
orientacdo da aeronave ndo poderdo ser controlada e a aeronave ndo poderd voar
para a esquerda ou para a direita. A aeronave ndo podera desviar de obstaculos
se o pino de inclinacdo for utilizado para acelerar e a velocidade de voo exceder a
velocidade efetiva de detecgdo. Quando a aeronave estiver subindo ou voando para
frente, empurre os pinos de controle completamente na direcdo oposta para sair do
RTH. Solte os pinos de controle para recuperar o controle da aeronave.

Caso a aeronave atinja a altitude maxima durante a subida no procedimento de RTH,
ela parara e retornara ao Ponto de origem na altitude atual.

A aeronave fard voo estacionario caso atinja a altitude maxima durante a ascensdo
ap6s detectar obstaculos frontais.
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RTH de bateria fraca
Pouse a aeronave o mais rapido possivel quando o nivel da bateria de voo inteligente
estiver muito baixo e ndo houver energia suficiente para voltar a base.

Para evitar perigos desnecessarios causados por energia insuficiente, a aeronave calculara
automaticamente se ha energia suficiente para voar até o ponto de origem a partir da
localizagdo atual. Um alerta aparecera no DJI Pilot 2 quando o nivel da bateria estiver baixo
e a aeronave sé serd compativel com RTH de bateria fraca.

A aeronave retornard automaticamente para o Ponto de origem caso nenhuma acdo seja
executada apds uma contagem regressiva de 10 segundos. Pressione o botdo RTH ou o
botdo Pausar no controle remoto para cancelar o RTH.

Um aviso de nivel de bateria baixo serd exibido somente durante voo. Se o RTH for
cancelado apés o aviso, a bateria de voo inteligente podera ndo ter carga suficiente para a
aeronave pousar em seguranca, o que pode fazer a aeronave bater ou perder-se.

A aeronave ira pousar automaticamente se o nivel da bateria atual puder durar somente
até que ela consiga pousar a partir da altitude atual. O pouso automatico ndo pode ser
cancelado, mas o controle remoto pode ser utilizado para alterar o deslocamento horizontal
e a velocidade de descida da aeronave durante o pouso. Se houver energia suficiente, o
pino do acelerador poderd ser utilizado para fazer a aeronave subir a uma velocidade de
1 m/s.

Durante o pouso automatico, desloque a aeronave horizontalmente para encontrar um
local apropriado para pousa-la o mais rapido possivel. A aeronave caira se o usuario
continuar empurrando o pino do acelerador para cima até que a energia se esgote.

A ilustracdo exibida abaixo representa a barra do indicador de nivel da bateria, localizada
na barra superior do aplicativo DJI Pilot 2. Para mais informagdes, consulte a se¢do Barra
superior, no capitulo sobre o aplicativo DJI Pilot 2.

Aviso de nivel da bateria Bateria suficiente

extremamente baixo . nivel (verde)
Bateria fraca

aviso de nivel Tempo de voo restante
JS— N |
1 [

Pouso automatico (vermelho 12120

Energia necessaria para
voltar ao ponto de origem
(amarelo)
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Adverténcia de nivel
da bateria

Implicagao

Voo

RTH de bateria fraca

O nivel de carga
restante da
bateria é suficiente
somente para
conduzir com
seguranca a
aeronave até o
Ponto de origem.

Se RTH for selecionado, a aeronave voara
ao Ponto de origem automaticamente e

a protecdo de pouso serd habilitada. Os
usuarios poderao retomar o controle da
aeronave e pousar manualmente durante o
RTH.

/\ O alerta ndo aparecera novamente
apos escolher ndo utilizar o RTH. Decida
com cuidado e garanta a seguranga do
voo.

Pouso automético

A carga restante
da bateria é
suficiente apenas
para a descida da
aeronave a partir
da altitude atual.

A aeronave pousara automaticamente e a
protecdo de pouso serd habilitada.

Tempo de voo restante
estimado

O tempo de voo
restante estimado
da aeronave é
baseado no nivel
atual da bateria.

Aviso de nivel da
bateria baixo

Toqueemese

> [l na exibicdo
da camera para
definir o valor
limite do nivel de
bateria baixo.*

Bipes longos serdo emitidos do controle
remoto. O usuario ainda podera controlar a
aeronave.

Aviso de nivel da
bateria extremamente
baixo

Toque emeee
> [l na exibicdo
da camera
para definir o
valor limite do
nivel de bateria
extremamente
baixo.*

Bipes curtos serdo emitidos do controle
remoto. O usudrio ainda podera controlar
a aeronave. N&do é seguro continuar o voo.
Pouse imediatamente.

* O valor limite é diferente daquele do RTH de bateria fraca ou pouso automatico.

/N As zonas coloridas e o tempo de voo restante estimado no indicador de nivel da bateria
sdo ajustados automaticamente de acordo com a localizacdo e o status atual da aeronave.
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RTH a prova de falhas

A acao da aeronave quando o sinal do controle remoto for perdido pode ser definido como
RTH, pouso ou voo estacionario no DJI Pilot 2. Se o Ponto de origem tiver sido registrado
com sucesso e a bussola estiver funcionando normalmente, o RTH a prova de falhas sera
ativado automaticamente ap6s o sinal do controle remoto ser perdido por mais de 6
segundos.

Quando a iluminagdo for suficiente e os sistemas visuais estiverem funcionando
normalmente, o DJI Pilot 2 exibira a rota RTH que foi gerada pela aeronave antes que o
sinal do controle remoto fosse perdido e retornard a base usando o RTH avancado, de
acordo com as configuragdes do RTH. A aeronave permanecera em procedimento de RTH
mesmo se o sinal do controle remoto for restaurado. O DJI Pilot 2 atualizarad a rota RTH
apropriadamente.

Quando a iluminagdo nao for suficiente e os sistemas visuais ndo estiverem disponiveis, a
aeronave entrard em procedimento de RTH da Rota Original.

Procedimento de RTH da rota original:

1. Aaeronave freara e fara voo estacionario no local.

2. a. Se a aeronave estiver a mais de 50 m do Ponto de origem, a aeronave ajustara sua
orienta¢do e voara de volta por 50 m em sua rota de voo original, antes de entrar em
procedimento de RTH em linha reta.

b. Se a aeronave estiver a mais de 5 m, mas a menos de 50 m do Ponto de origem, ela
entrara em RTH de linha reta.

c. A aeronave pousard imediatamente se ela estiver a menos de 5 m do Ponto de
origem quando o procedimento de RTH for iniciado.

3. Apos alcancgar o Ponto de origem, a aeronave aterrissara e os motores serdo

interrompidos.

A aeronave entrara ou permanecera em procedimento de RTH em linha reta se o sinal do
controle remoto for restaurado durante o RTH.

/\ * A aeronave pode ndo conseguir retornar ao Ponto de origem normalmente quando
o sinal GNSS estiver fraco ou indisponivel. A aeronave pode entrar no modo ATTI se o
sinal GNSS ficar fraco ou indisponivel apds entrar no RTH a prova de falhas. A aeronave
fara voo estacionario por um tempo antes de pousar.

+ Eimportante configurar uma altitude de RTH adequada antes de cada voo. Inicie o DJI
Pilot 2 e defina a altitude de RTH. A altitude de RTH padrdo é 100 m.

+ A aeronave ndo serd capaz de desviar de obstaculos durante o RTH a prova de falhas
se os sistemas visuais ndo estiverem disponiveis.

+ Zonas GEO podem afetar o procedimento de RTH. Evite voar perto de zonas GEO.

+ A aeronave pode ndo ser capaz de retornar a um Ponto de origem quando a velocidade
do vento estiver muito alta. Voe com cuidado.

+ Preste aten¢do a objetos pequenos ou finos (como galhos de arvores ou linhas de alta
tensdo) ou objetos transparentes (como agua ou vidro) durante o procedimento de
RTH. Saia do RTH e controle a aeronave manualmente em caso de emergéncia.

+ RTH pode ndo estar disponivel em alguns ambientes, mesmo se os sistemas visuais
estiverem funcionando. A aeronave saird do modo RTH em tais casos.
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Protecdo de pouso

A protecdo de pouso sera ativada durante o RTH Inteligente. Quando a aeronave comecar a
pousar, a protecdo de pouso serd habilitada.

1. Durante a protecao de pouso, a aeronave detectara automaticamente e pousara
cuidadosamente em solo adequado.

2. Se o terreno ndo for adequado para pouso, a aeronave fara voo estacionario e
aguardara a confirmagdo do piloto.

3. Se a protegdo de pouso ndo estiver ativada, o D)l Pilot 2 exibird um aviso de pouso
quando a aeronave descer abaixo de 0,5 m do solo. Toque para confirmar ou pressione
totalmente o pino do acelerador e mantenha-o pressionado por um segundo para que
a aeronave pouse.

A

+ A protecdo de pouso ndo funcionara nas seguintes circunstancias:

a. Quando o sistema visual inferior estiver desabilitado.

b. Quando o usudrio estiver utilizando os pinos de inclinagdo/rotacdo/aceleragéo (a
protecdo de pouso sera reativada quando os pinos de controle ndo estiverem em
uso).

¢. Quando o sistema de posicionamento ndo estiver funcionando corretamente (por
exemplo, erros por desvio de posicionamento).

d. Quando o sistema visual precisar de calibragdo. Quando a iluminagao estiver muito
fraca para funcionamento do sistema visual.

e.Se nenhum dado de observacgdo valido for obtido e as condi¢des do solo ndo
puderem ser detectadas, a aeronave descera para 0,5 m acima do solo e fara voo
estacionario enquanto aguarda a confirmacdo do usudrio para pousar.

Aterrissagem de precisao

A aeronave verifica automaticamente e tenta identificar as caracteristicas do terreno abaixo
durante o RTH. A aeronave iniciara o pouso quando o terreno atual corresponder ao
terreno do Ponto de origem. Uma mensagem sera exibida no DJI Pilot 2 se a identificagdo
de terreno falhar.

A

+ A protecdo de pouso sera ativada durante o pouso preciso.
+ O desempenho do pouso preciso esta sujeito as seguintes condi¢des:

a. O Ponto de origem deve ser registrado na decolagem e nao deve ser alterado
durante o voo. Caso contrdrio, a aeronave ndo terd qualquer registro das
caracteristicas do terreno do ponto de origem.

b. Durante a decolagem, a aeronave deve subir verticalmente por pelo menos 7 m
antes de mover-se horizontalmente.

c. As caracteristicas do terreno do Ponto de origem devem permanecer totalmente
inalteradas.

d.As caracteristicas do terreno do Ponto de origem devem ser suficientemente
diferenciadas. Terrenos como areas cobertas de neve ndo sdo adequados.

e. Ailuminagdo ndo pode ser muito clara e nem muito escura.

+ As ag¢des a seguir estdo disponiveis durante o pouso preciso:

a. Pressione o pino do acelerador para baixo para acelerar o pouso.

b. Movimente os pinos de controle em qualquer dire¢do além da direcdo do acelerador
para interromper a aterrissagem de precisdo. A aeronave descera verticalmente
apos os pinos de controle serem liberados.
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Restricoes de voo

Sistema GEO (Ambiente geoespacial on-line)

O sistema de Ambiente geoespacial on-line (Geospatial Environment Online, GEO) da DJI
é um sistema mundial que fornece informagdes em tempo real sobre seguran¢a de voo
e atualizagdes de restri¢Oes, prevenindo que UAVs sobrevoem espagos aéreos restritos.
Em circunstancias excepcionais, as areas restritas podem ser liberadas para permitir
voos. Antes disso, o usuario precisa enviar uma solicitacdo de liberagdo com base no
nivel de restricdo na area de voo pretendida. O sistema GEO pode ndo estar totalmente
em conformidade com leis e regulamentos locais. Os usuarios serdo responsaveis pela
sua propria seguranga de voo e precisam consultar as autoridades locais a respeito das
exigéncias legais e regulatdrias relevantes antes de solicitar a liberagdo de voo em uma
area restrita.

Zonas GEO

O sistema GEO da DJI designa locais de voo seguros, fornece os niveis de risco e avisos de
seguranca para voos individuais, além de informacg&es sobre espaco aéreo restrito. Todas
as areas de voo restritas sdo denominadas como Zonas GEO, e sdo ainda mais divididas
em Zonas restritas, Zonas de autorizagdo, Zonas de adverténcia, Zonas de adverténcia
aprimorada e Zonas de altitude. Os usudrios podem consultar essas informagbes em
tempo real no DJI Pilot 2. As Zonas GEO sdo areas de voo especificas e incluem, entre
outras, aeroportos, locais de grandes eventos, areas onde tenham ocorrido emergéncias
(como incéndios florestais), usinas nucleares, penitencidrias, propriedades governamentais
e instala¢cdes militares.

Por padrao, o sistema GEO limita voos ou decolagens em zonas que possam causar
problemas de seguranca. Um mapa de Zona GEO que contém informac&es abrangentes
sobre Zonas GEO do mundo todo esta disponivel no site oficial da DJI em https://www.dji.
com/flysafe/geo-map.

Restri¢des de voo nas Zonas GEO

A secdo a seguir descreve em detalhes as restricdes de voo para as Zonas GEO acima
mencionadas.

Zonas GEO Restri¢Ges de voo Cenario

Decolagem: os motores da aeronave nao
poderdo ser ligados em Zonas restritas.

UAVs sdo proibidos
de voar em Zonas Em voo: quando a aeronave voar em Zonas
restritas. Se vocé tiver | restritas, uma contagem regressiva de
obtido permissdo para | 100 segundos comecara no DJI Pilot 2. Apés o

Zonas P )

: voar em uma zona término da contagem regressiva, a aeronave
restritas . . - ; .
(vermelho) restrita, acesse https:// | pousara imediatamente no modo de descida

www.dji.com/flysafe semiautomatica e desligarad seus motores ap6s

ou entre em contato O pouso.

com flysafe@dji.com .
para liberar a zona. Em voo: quando a aeronave se aproximar do

limite de uma Zona restrita, ela desacelerara e
fara voo estacionario automaticamente.
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A aeronave nao
podera decolar

Decolagem: os motores da aeronave ndo
poderdo dar partida em Zonas com autorizagao.
Para voar em Zonas com autoriza¢do, o usuario
precisara enviar uma solicitacdo de libera¢do
registrada com um numero de telefone
verificado pela DJI.

Zonas com | em Zonas com
autorizacdo | autorizagdo, a Em voo: quando a aeronave voar em Zonas
(azul) menos que obtenha | .o autorizacio, uma contagem regressiva de
permissac paravoar | 100 segundos comecara no DJI Pilot 2. Apés o
naarea. término da contagem regressiva, a aeronave
pousara imediatamente no modo de descida
semiautomatica e desligara seus motores apos
0 pouso.
Zonas de Um alerta serd exibido ) o
advertancia quando a aeronave A aeronave podera voar na zona, mas 0 usuario
voar em Zonas de precisard compreender o alerta.
(amarelo) P
adverténcia.
Quando a aeronave
voar em Zonas
Zonas de de adverténcia
adverténcia | aprimorada, um A aeronave podera continuar a voar assim que
aprimorada | alerta sera exibido o alerta for confirmado.
(laranja) solicitando que o
usuario confirme o
trajeto do voo.
Quando o sinal GNSS estiver forte, a aeronave
ndo podera voar além da altitude especificada.
Em voo: quando o sinal GNSS mudar de
fraco para forte, uma contagem regressiva
de 100 segundos comecara no DJI Pilot 2 se a
aeronave exceder o limite de altitude. Quando
Zonas de A altitude da aeronave | a contagem regressiva terminar, a aeronave
altitude é limitada ao voar em | descer4 para abaixo do limite de altitude e fara
(cinza) Zonas de altitude. VOO estacionario.

Quando a aeronave se aproximar do limite de
Zonas de altitude com o sinal GNSS forte, a
aeronave desacelerard automaticamente e fara
VOO estacionario caso a aeronave esteja acima
do limite de altitude.

Q Descida semiautomatica: Todos os comandos do pino estdo disponiveis, exceto o
comando do pino acelerador e o botdo RTH, durante a descida e o pouso. Os motores da
aeronave desligardo automaticamente ap6s o pouso. Recomenda-se voar a aeronave até
um local seguro antes da descida semiautomatica.
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Zona de protecdo

Zonas de prote¢do para Zonas restritas/zonas com autorizacdo: para evitar que a aeronave
voe acidentalmente em zonas restritas ou zonas com autorizagdo, o sistema GEO criara
uma zona de protecdo de aproximadamente 20 metros, fora de cada zona restrita e zona
com autorizagdo. Conforme mostrado na ilustracdo abaixo, a aeronave sé podera decolar
e pousar fora das Zonas restritas ou Zonas com autoriza¢cdo quando estiver dentro da
zona de prote¢do. A aeronave ndo podera voar em dire¢do a Zonas restritas ou Zonas com
autorizacdo, a menos que uma solicitagdo de desbloqueio tenha sido aprovada. A aeronave
ndo pode voar de volta para a zona de prote¢do apds té-la deixado.

Zonas de prote¢do em Zonas de altitude: uma zona de prote¢do de aproximadamente
20 metros de largura é estabelecida fora de cada Zona de altitude. Como mostrado na
ilustracdo abaixo, ao se aproximar da zona de protecdo de zonas de altitude, em uma
direcdo horizontal, a aeronave reduzira gradualmente sua velocidade de voo e realizara
voo estacionario fora da zona de prote¢do. Ao se aproximar da zona de protecdo vindo
por baixo em uma direcdo vertical, a aeronave pode ascender ou descender em altitude
ou voar na dire¢do oposta da zona de altitude. A aeronave ndo podera voar na direcdo da
Zona de altitude. A aeronave ndo pode voltar para a zona de prote¢do, horizontalmente,

apos sair dela.
%20 m{ %20 m{

Zonas Restritas

Bd |
X Solo

o o

Zonas de altitude

| a | &
Y

T
Altitude limitada

Zona de protegdo

&P
X Solo

Desbloquear Zonas GEO

Para satisfazer as necessidades dos diferentes usuarios, a D]l oferece dois modos de
desbloqueio: Desbloqueio automatico e desbloqueio personalizado. Os usuérios podem
solicitar no website Fly Safe da DJI ou por meio de um dispositivo mével.
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Desbloqueio automatico destina-se a destravar Zonas com autorizagdo. Para concluir
o Desbloqueio automatico, o usudrio deve enviar uma solicitacdo de desbloqueio pelo
website Fly Safe da DJI em https://www.dji.com/flysafe. Assim que a solicitacdo de
desbloqueio for aprovada, o usuario podera sincronizar a licenca de desbloqueio por
meio do aplicativo DJI Pilot 2 (Desbloqueio automatico em tempo real). Para desbloquear
a zona, uma opgdo é o usudrio executar ou voar a aeronave diretamente para Zonas
com autorizagdo aprovada e seguir as instru¢des no DJI Pilot 2 para desbloquear a zona
(Desbloqueio automatico programado). Para o Desbloqueio automatico em tempo real, o
usuario pode designar um periodo de desbloqueio durante o qual diversos voos podem
ser operados. O Desbloqueio automatico programado é valido apenas para um voo. Se a
aeronave for reinicializada, o usuario precisara desbloquear a zona novamente.

Desbloqueio personalizado é sob medida para usuarios com requisitos especiais. Ele
designa areas de voo personalizadas definidas pelo usuario e fornece documentos
de permissdo especificos para as necessidades de diferentes usuarios. Essa op¢do de
desbloqueio esta disponivel em todos os paises e regides e pode ser solicitada no website
Fly Safe da DJI em https://www.dji.com/flysafe.

Como desbloquear em dispositivos méveis: execute o aplicativo DJI Pilot 2 e toque em
Mapa de zona GEO na tela inicial. Visualize a lista das licencas de desbloqueio e toque em
(® para exibir os detalhes da licenga de desbloqueio. Um link para a licenca de desbloqueio
e um codigo QR serdo exibidos. Use seu dispositivo moével para escanear o co6digo QR e
aplique para desbloquear diretamente no dispositivo mével.

Para mais informagdes sobre o desbloqueio, visite https://www.dji.com/flysafe ou entre em
contato pelo e-mail flysafe@dji.com.

Altitude maxima e restricdes de distdncia

A altitude maxima de voo restringe a altitude de voo de uma aeronave, enquanto a
distancia maxima de voo restringe o raio de voo de uma aeronave em torno do Ponto
de origem. Esses limites podem ser definidos usando o aplicativo DJI Pilot 2 para maior
seguranca de voo.

Altitude maxima

-~ Ponto de origem
- Distancia max.

Altura da aeronave
na decolagem

Ponto de origem sem atualizagdo manual durante o voo
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Sinal GNSS forte

Restri¢des de voo

Alerta no DJI Pilot 2

Altitude max.

A altitude da aeronave ndo podera
exceder o valor definido no DJI Pilot 2.

Aeronave aproximando-se da
altitude maxima de voo. Voe
com cuidado.

Distancia max.

A distancia de linha reta da aeronave
até o Ponto de origem ndo pode
exceder a distancia maxima de voo
definida no DJI Pilot 2.

Aeronave aproximando-se da
distdncia maxima de voo. Voe
com cuidado.

Sinal GNSS fraco

Restri¢des de voo

Alerta no DJI Pilot 2

Altitude max.

Quando o sinal GNSS estiver fraco, ou
seja, quando o icone do GNSS estiver
amarelo ou vermelho e a iluminagao
ambiente estiver escura demais, a
altitude maxima sera de 3 m. A altitude
maxima é a altitude relativa, medida
pelo sensor de infravermelho. Quando
o sinal GNSS estiver fraco, mas a
iluminacdo ambiente for suficiente, a
altitude maxima sera de 60 m.

Aeronave aproximando-se da
altitude maxima de voo. Voe
com cuidado.

Distancia max.

Sem limite

Ndo suportado

A

invalido automaticamente.

+ Se houver sinal GNSS forte toda vez que for ligada, o limite de altitude se tornara

+ Se a aeronave exceder um limite especificado, o piloto ainda podera controlar a
aeronave, mas ndo podera voar a aeronave para mais perto da area restrita.

+ Por motivos de seguranca, NAO voe préximo a aeroportos, estradas, estacdes de trem,
linhas de trem, centros de cidades ou outras areas restritas. S6 voe a aeronave dentro
de um campo de visao.

D]l AirSense

Aeronaves com um transceptor ADS-B transmitirdo ativamente informacgdes de voo,
incluindo localizacdo, rotas de voo, velocidades e altitudes.

As aeronaves da D)l equipadas com a tecnologia DJI AirSense podem receber informagdes
de voo dos transceptores ADS-B que estejam em conformidade com os padrées 1090ES
ou UAT, dentro de um raio de 10 km. Com base nas informag¢des de voo recebidas, o DJI
AirSense pode analisar e obter a localizagdo, altitude, orientacdo e velocidade das aeronaves
tripuladas circundantes, e comparar tais informag¢des com a aeronave DJI para calcular
em tempo real o possivel risco de colisdo com as aeronaves tripuladas circundantes. O DJI
AirSense exibird uma mensagem de alerta no DJI Pilot 2 de acordo com o nivel de risco.
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O DJI AirSense envia mensagens de alerta apenas nas aproximacdes de aeronaves
tripuladas especificas sob circunstancias especiais. Sempre pilote a aeronave dentro do
seu campo de visdo e tenha cuidado o tempo todo para garantir a seguranca do voo. Esteja
ciente de que o DJI AirSense possui as seguintes limitacdes:

1. O DJI AirSense pode receber apenas mensagens enviadas por aeronaves com um
dispositivo de saida ADS-B instalado e que esteja de acordo com os padrdes 1090ES
(RTCA DO-260) ou UAT (RTCA Do-282). Os dispositivos DJI ndo podem receber
mensagens de transmissdo ou exibir avisos em aeronaves ndo equipadas com
dispositivos de saida ADS-B funcionando corretamente.

2. Se houver um obstaculo entre a aeronave tripulada e a aeronave da DJI, o DJI AirSense
ndo podera receber mensagens ADS-B enviadas pela aeronave ou enviar alertas ao
usuario. Observe com aten¢do o ambiente e voe com cautela.

3. Os avisos podem ser retardados se o DJI AirSense experimentar qualquer interferéncia
do ambiente ao seu redor. Observe com aten¢do o ambiente e voe com cautela.

4. Alertas podem ndo ser recebidos se a aeronave da DJI ndo for capaz de obter
informagdes sobre sua localizagdo.

5. O DJI AirSense ndo podera receber mensagens ADS-B de aeronaves tripuladas ou enviar
alertas ao usudrio quando estiver desabilitado ou mal configurado.

Quando um risco for detectado pelo sistema AirSense da DJI, o display de proje¢do AR
aparecera no DJI Pilot 2, mostrando de forma intuitiva a distancia entre a aeronave da D)l e
a aeronave, emitindo um sinal de alerta. Os usudrios devem seguir as instru¢des no DJI Pilot
2 ao receber o alerta.

1. Observacdo: um icone de aeronave azul aparecera no mapa.

2. Cuidado: o aplicativo exibird a seguinte mensagem: “Aeronave tripulada detectada
nas proximidades. Voe com cuidado.” Um icone quadrado laranja pequeno, com as
informagdes de distancia, aparecerd na exibicdo da camera e o icone de aeronave em
laranja aparecera na exibicdo do mapa.

3. Aviso: o aplicativo exibird a seguinte mensagem: “Risco de colisdo. Suba ou desca
imediatamente.” Se o usuario ndo estiver no controle, o aplicativo exibira: “Risco de
colisdo. Voe com cuidado.” Um icone quadrado vermelho pequeno com as informagdes
de distancia aparecerd na exibicdo da cdmera e um icone vermelho de aeronave
aparecera na exibicdo do mapa. O controle remoto vibrara para alertar.

Sistemas Avancados de Assisténcia de Pilotagem (APAS 5.0)

O recurso dos Sistemas Avancados de Assisténcia de Pilotagem 5.0 (APAS 5.0) esta
disponivel nos modos Normal e Tripé. Quando os APAS estiverem habilitados, a aeronave
continuard a responder aos comandos do usudrio e planejara sua rota de acordo com
as intervengdes dos pinos de controle e do ambiente de voo. Os APAS tornam mais facil
desviar de obstaculos, obter imagens mais nitidas e proporcionar uma melhor experiéncia
de voo.
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Continue movendo os pinos de controle em qualquer direcdo. A aeronave evitara
obstaculos ao voar acima, abaixo ou a esquerda ou direita do obstaculo. A aeronave
também pode responder as interven¢des do pinos de controle, ao mesmo tempo em que
desvia de obstaculos.

Quando os APAS estiverem habilitados, a aeronave podera ser interrompida ao pressionar
o botdo de pausa de voo no controle remoto. A aeronave freara e fara voo estacionario por
trés segundos, aguardando os comandos do piloto.

Para habilitar os APAS, entre em Exibi¢do da cdmera no DJI Pilot 2, toque em «-- > (X) e, em
seguida, Desvio de obstaculos e habilite os APAS selecionando Desvio.

Protecdo de pouso

A Protecdo de pouso sera ativada se Desvio de obstaculos estiver definido como Desviar
ou Frear e o usuario puxar o pino do acelerador para baixo visando pousar a aeronave.
Quando a aeronave comegar a pousar, a protecdo de pouso sera habilitada.

1. Durante a protecdo de pouso, a aeronave detectard automaticamente e pousara
cuidadosamente em solo adequado.
2. Se o solo for considerado inadequado para pouso, a aeronave fara voo estacionario

quando a aeronave descer a 0,8 m acima do solo. Puxe o pino do acelerador para baixo
por mais de cinco segundos para que a aeronave pouse sem desviar de obstaculos.

/\ -+ Certifique-se de usar os APAS quando os sistemas visuais estiverem disponiveis.
Certifique-se de que ndo haja pessoas, animais, objetos pequenos (como galhos de
arvores) ou objetos transparentes (como vidro e agua) pela rota de voo desejada.

+ Certifique-se de usar os APAS quando os sistemas visuais estiverem disponiveis ou o
sinal GNSS estiver forte. O APAS pode nado funcionar corretamente quando a aeronave
estiver sobrevoando superficie de d4gua ou &reas cobertas de neve.

+ Seja extremamente cuidadoso ao voar em ambientes extremamente escuros (< 300 lux)
ou iluminados (> 10.000 lux).

+ Preste atengdo ao DJI Pilot 2 e verifique se os APAS estdo funcionando normalmente.

+ Os APAS podem nédo funcionar corretamente quando a aeronave estiver voando perto
de seus limites de voo ou em Zonas GEO.

Lista de verificagdo pré-voo
1. Certifique-se de que o controle remoto e as baterias da aeronave estejam totalmente
carregadas, e que a bateria de voo inteligente esteja instalada com firmeza.

2. Certifique-se de que as hélices estejam presas com seguranca e ndo estejam danificadas
ou deformadas, que ndo haja objetos estranhos dentro ou sobre os motores ou hélices,
que as pas e bragos da hélice estejam desdobrados.

3. Certifique-se de que as lentes dos sistemas visuais, cdmeras, vidro dos sensores por
infravermelho e as luzes auxiliares estejam limpos, sem adesivos e sem bloqueio algum.

4. Certifique-se de remover o protetor do estabilizador antes de ligar a aeronave.

5. Certifique-se de que as tampas do compartimento do cartdo microSD e a entrada PSDK
foram fechadas corretamente.
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11.

12.

Certifique-se de que as antenas do controle remoto estejam ajustadas na posi¢do
adequada.

Certifique-se de que o DJI Pilot 2 e o firmware da aeronave tenham sido atualizados
para a versao mais recente.

Ligue a aeronave e o controle remoto. Certifique-se de que o LED de status no controle
remoto e que os indicadores do nivel da bateria na aeronave estejam em verde sélido.
Isso indica que a aeronave e o controle remoto foram vinculados e o controle remoto
estd no controle da aeronave.

Certifique-se de que sua area de voo esteja fora de Zonas GEO e que as condi¢Bes de
voo sejam adequadas para o voo da aeronave. Coloque a aeronave em terreno aberto e
plano. Certifique-se de que ndo haja obstaculos, edificios ou drvores nas proximidades
e de que a aeronave esteja a 5 m de distancia do piloto. O piloto deve estar voltado para
a parte traseira da aeronave.

. Para garantir a segurancga do voo, entre na exibi¢do da cdmera do DJI Pilot 2 e verifique

os parametros na lista de verificagdo antes do voo, como as configuragdes a prova de
falhas, modo dos pinos de controle, altura de RTH e distancia do obstaculo. Recomenda-
se definir a acdo fora de controle para RTH.

Certifique-se de que o D]l Pilot 2 esteja corretamente aberto para auxiliar sua
operacdo da aeronave. SEM OS DADOS DE VOO REGISTRADOS PELO APLICATIVO
DJI PILOT 2, EM CERTAS SITUACOES (INCLUINDO A PERDA DE SUA AERONAVE), A DJI
PODERA NAO CONSEGUIR FORNECER SUPORTE POS-VENDA PARA VOCE OU ASSUMIR
RESPONSABILIDADE.

Divida o espaco aéreo para o voo quando varias aeronaves estiverem operando
simultaneamente, a fim de evitar colisdes no ar.

Partida e parada dos motores

Partida dos motores

Um Comando combinado do joystick (CSC) é usado para dar partida nos motores. Empurre
ambos os pinos para os cantos internos ou externos para dar partida nos motores. Apds os
motores comecarem a girar, libere ambos os pinos simultaneamente.

a= ==\

» & il

Parada dos motores
Quando a aeronave estiver no solo e os motores estiverem girando, ha duas maneiras de
parar os motores:

Método 1: Empurre o pino do acelerador para baixo e segure. Os motores parardo ap6s um
segundo.
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Método 2: Aplique o mesmo comando combinado do joystick (CSC) utilizado para dar
partida nos motores e segure. Os motores parardo ap6és dois segundos.

\ /) \% ou
ﬁ
<
Método 1 Método 2

Como parar os motores em pleno voo

A interrupcdo dos motores em pleno voo causarad a queda da aeronave. Os motores sé
devem ser interrompidos no meio do voo em uma situacdo de emergéncia, como no caso
de uma colisdo, o motor tiver parado de funcionar, a aeronave estiver fora de controle e
subindo ou descendo muito rapidamente. Para interromper o uso dos motores no meio
do voo, use o mesmo CSC que foi utilizado para iniciar os motores. A configuracdo padrao
pode ser alterada no DJI Pilot 2.

Teste de voo

1. Coloque a aeronave em uma area aberta e plana, com a parte traseira da aeronave
voltada para vocé.
Ligue o controle remoto e a aeronave.
Execute o aplicativo DJI Pilot 2 e entre na exibi¢cdo da camera.

4. Aguarde a conclusdo do autodiagnéstico da aeronave. Se o DJI Pilot 2 ndo mostrar
qualquer aviso irregular, vocé podera dar partida nos motores.

Empurre o pino do acelerador para cima lentamente para decolar.

Para pousar, faga um voo estacionario sobre uma superficie nivelada e, suavemente,
empurre o pino do acelerador para baixo para descer.

7. Apo6s o pouso, empurre o pino do acelerador para baixo e mantenha-o pressionado. Os
motores param apos trés segundos.

8. Desligue primeiro a Bateria de Voo Inteligente, depois o controle remoto.

/N\ Certifique-se de colocar a aeronave em uma superficie plana e estavel antes da
decolagem. NAO decole a aeronave da palma da sua mdo ou enquanto a segura com as
maos.
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Aeronave

A DJI Mavic 3E/3T é composta por um controlador de voo, sistema de downlink de video,
sistemas visuais, sistema de detecc¢do por infravermelho, sistema de propulsdao e uma
Bateria de Voo Inteligente.

Modos de voo
A DJI Mavic 3E/3T é compativel com os seguintes modos de voo:
Modo Normal:

A aeronave utiliza GNSS, os sistemas visuais omnidirecional horizontal, superior e inferior,
além do sistema de detec¢do por infravermelho para localizagdo e estabilizacdo. Quando
o sinal do GNSS estiver forte, a aeronave utilizard o GNSS para localizagdo e estabiliza¢do.
Quando o sinal GNSS estiver fraco e as condi¢des de iluminagdo e outras condi¢les
ambientais forem suficientes, utilizard os sistemas visuais. Quando os sistemas visuais
estiverem habilitados e as condi¢des de iluminacdo e outras condi¢des ambientais forem
suficientes, o angulo méximo de inclinagdo sera 30° e a velocidade maxima de voo sera
15 m/s.

Modo Esportivo:

No modo Esportivo, a aeronave utilizard GNSS para posicionamento, e suas respostas sao
otimizadas para agilidade e velocidade, tornando-a mais agil em relagdo aos movimentos
dos pinos de controle. Observacdo: a detec¢do de obstaculos esta desabilitada e a
velocidade maxima de voo é de 21 m/s (19 m/s ao voar na UE).

Modo Funcao:

O modo Funcdo pode ser definido como modo T (modo Tripé) ou modo A (modo Atitude)
no DJI Pilot 2. O modo T é baseado no modo Normal. A velocidade de voo é limitada para
permitir um controle mais facil da aeronave. O modo Atitude deve ser utilizado com
cautela.

A aeronave mudara automaticamente para o modo A quando os sistemas visuais estiverem
indisponiveis ou forem desabilitados e quando o sinal GNSS estiver fraco ou a bussola com
interferéncia. No modo A, a aeronave pode ser mais facilmente afetada pelos arredores.
Fatores ambientais, como vento, podem resultar em inclinacdo horizontal, podendo
representar um perigo, especialmente ao voar em espacos fechados.

Q NAO mude do modo Normal para outros modos, a menos que esteja suficientemente
familiarizado com o comportamento da aeronave em cada modo de voo. Vocé deve
ativar Varios modos de voo no DJI Pilot 2 antes de mudar do modo Normal para outros
modos.

/\ -+ Os sistemas visuais sdo desabilitados no modo Esportivo, o que significa que a
aeronave ndo serd capaz de detectar obstaculos automaticamente em sua rota. O
usuario deve ficar atento ao ambiente circundante e controlar a aeronave para desviar
de obstaculos.

+ A velocidade maxima e a distancia de frenagem da aeronave sdo significativamente

maiores no modo Esportivo. Uma distancia de frenagem minima de 30 metros é
necessaria em condi¢des sem vento.
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+ Uma distancia de frenagem minima de 10 m é necessaria em condi¢des sem vento,
enguanto a aeronave estiver subindo e descendo nos modos Normal ou Esportivo.

+ A capacidade de resposta da aeronave é significativamente maior no modo Esportivo,
o que significa que um pequeno movimento dos pinos de controle no controle remoto
serd convertido em uma grande distancia de percurso da aeronave. Certifique-se de
manter um espago adequado para manobra durante o voo.

+ Ao alternar o GNSS para o sistema de posicionamento por satélite BeiDou no DJI Pilot 2,

a aeronave usara apenas um Unico sistema de posicionamento e o recurso de busca
por satélite ficara ruim. Voe com cuidado.

Indicador de status da aeronave

A DJI Mavic 3E/3T possui LEDs frontais e indicadores de status da aeronave.

LED frontal

LED frontal -— Indicador
de status da
¢ aeronave
Indicador de status da aeronave —\J

Quando a aeronave estiver ligada, mas sem os motores em funcionamento, os LEDs
frontais brilhardo em vermelho sélido para exibir a orientagdo da aeronave.

Quando a aeronave estiver ligada, mas sem os motores em funcionamento, os
indicadores de status da aeronave exibirdo o status atual do sistema de controle de
voo. Consulte a tabela abaixo para mais informacdes sobre os indicadores de status da
aeronave.

Descri¢des dos indicadores de status da aeronave

Estados normais

Pisca em vermelho, amarelo e Como ligar e executar testes de

L@ e
‘ verde, alternadamente autodiagnéstico

x4 Pisca em amarelo 4 vezes Aquecimento
SOOI Pisca em verde devagar GNSS habilitado

‘ Pisca em verde 2 vezes, ) - -
RO NP . Sistemas visuais habilitados
‘ repetidamente

GNSS e sistemas visuais desabilitados

BF - Pisca lentamente em amarelo L
(modo ATTI habilitado)
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Estados de aviso

‘ Pisca em amarelo .
S ) Perda de sinal do controle remoto
rapidamente

Pisca em vermelho Decolagem desabilitada, por exemplo,
lentamente bateria com nivel baixo*
Pisca em vermelho

SO - Bateria extremamente fraca
rapidamente

o —— Aceso em vermelho Erro critico

. Pisca vermelho e amarelo ) - , L
SOOI Calibragdo da bussola necessaria
C alternadamente

* Se a aeronave ndo puder decolar enquanto os indicadores de status estiverem piscando em vermelho
lentamente, conecte-a ao controle remoto, execute o DJI Pilot 2 e veja os detalhes.

Apbs a partida do motor, os LEDs frontais piscardo em vermelho e verde, alternadamente,
e os indicadores de status da aeronave piscardo em verde.

/\ Para obter imagens melhores, os LEDs frontais desligardo automaticamente durante a
captura de imagens, caso os LEDs frontais estejam configurados para automatico no DJI
Pilot 2. Os requisitos de iluminacdo variardo dependendo da regido. Observe as leis e
regulamentagdes locais.

Faroéis e Luz Auxiliar

Faroéis
Os fardis na parte de cima da aeronave permitem que vocé encontre a aeronave ao voar a
noite. Os farois podem ser ligados ou desligados manualmente no DJI Pilot 2.

O~ Fardis

/N NAO olhe diretamente para os fardis quando estiverem em uso para ndo prejudicar seus
olhos.
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Luz auxiliar

As luzes auxiliares localizadas na parte inferior da aeronave podem auxiliar o sistema
visual inferior. Elas serdo ligadas automaticamente em ambientes com baixa luminosidade
quando a altitude de voo for inferior a 5 m. Os usuarios podem liga-las ou desliga-las
manualmente no aplicativo D)l Pilot 2. Sempre que a aeronave for ligada novamente, as
luzes auxiliares inferiores retornardo a configuracdo padrdo, que é o modo Automatico.

e ——————— Luz auxiliar

/\ Em ambientes de baixa luminosidade, os sistemas visuais podem ndo atingir o
desempenho ideal de posicionamento, mesmo que as luzes auxiliares inferiores sejam
ligadas. Nesses ambientes, voe com cuidado se o sinal GNSS estiver fraco.

Caixa-preta

Os dados de voo, incluindo telemetria de voo, informacg8es de status da aeronave e outros
parametros sdo salvos automaticamente na caixa-preta da aeronave. Os dados podem ser
acessados usando o DJI Assistant 2 (série Enterprise).

Hélices

Existem dois tipos de hélices de liberacdo rapida da DJI Mavic 3E/3T, projetadas para girar
em dire¢des diferentes. Marcas sdo usadas para indicar quais hélices devem ser conectadas
a quais motores. Certifique-se de combinar a hélice e o motor seguindo as instrucdes.

Conexao das hélices

Prenda as hélices com marcas nos motores com marcas e as hélices sem marcas nos
motores sem marcas. Segure o motor, pressione a hélice para baixo e gire na direcdo
sinalizada na hélice até que ela se solte e trave no lugar correto.
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Desconexao das hélices
Segure o motor, pressione a hélice para baixo e gire na direcdo oposta a sinalizada na
hélice até que ela se solte.

A

As pas da hélice sdo afiadas. Manuseie com cuidado.
Use apenas hélices oficiais da DJI. NAO misture tipos de hélices.
Hélices sdo componentes consumiveis. Compre hélices adicionais se necessario.

Certifique-se de que as hélices e motores estejam instalados com seguranca antes de
cada voo.

Certifique-se de que todas as hélices estejam em boas condi¢des antes de cada voo.
NAO utilize hélices velhas, lascadas ou quebradas.

Para evitar ferimentos, fique longe de hélices ou motores em rotacao.

Para evitar danificar as hélices, coloque a aeronave na direcdo mostrada no estojo de
armazenamento durante o transporte ou armazenamento. NAO aperte ou dobre as
hélices. O desempenho do voo sera afetado se as hélices estiverem danificadas.

Certifique-se de que os motores estejam instalados com firmeza e girem suavemente.
Se um motor estiver emperrado e ndo conseguir girar livremente, pouse a aeronave
imediatamente.

NAO tente modificar a estrutura dos motores.

NAO toque, nem deixe as m&os ou o corpo tocarem os motores apds o voo, pois eles
podem estar quentes.

NAO bloqueie nenhum dos orificios de ventilacdo no motor ou na estrutura da
aeronave.

Verifique se os ESCs emitem som normal quando ligados.
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Bateria de Voo Inteligente

A Bateria de Voo Inteligente do DJI Mavic 3 é uma bateria de 15,4 V e 5.000 mAh com
funcionalidade de carregamento e descarregamento inteligente.

Recursos da bateria

1.
2.

10.

11.

38

Indicador de nivel da bateria: os LEDs de nivel da bateria exibem o nivel atual da bateria.

Descarregamento automatico: para evitar inchago, a bateria descarregara
automaticamente para 96% do seu nivel quando ficar ociosa por trés dias, e
descarregara automaticamente para 60% do seu nivel quando ficar ociosa por nove dias
(o padréo é nove dias, mas pode ser configurado para 4 a 9 dias no aplicativo). E normal
que a bateria emita um calor moderado durante o processo de descarga.

Carregamento balanceado: durante o carregamento, as tensdes das células de bateria
serdo balanceadas automaticamente.

Prote¢do contra sobrecarga: o carregamento sera interrompido automaticamente
quando a bateria for totalmente carregada.

Detecgdo de temperatura: para evitar danos, a bateria sé sera carregada quando a
temperatura estiver entre 5° e 40 °C.

Prote¢do contra sobrecorrente: a bateria interrompera o carregamento se uma corrente
excessiva for detectada.

Protecdo contra descarga excessiva: o descarregamento serd interrompido
automaticamente para evitar descarregamento excessivo quando a bateria ndo estiver
em uso. A protecdo de descarga excessiva ndo sera habilitada quando a bateria estiver
em uso.

Protegdo contra curto-circuito: a fonte de alimentacdo sera cortada automaticamente se
um curto-circuito for detectado.

Prote¢do contra danos a célula de bateria: o aplicativo exibira um aviso quando uma
célula de bateria danificada for detectada.

Modo Hibernacao: a bateria desligara ap6s 20 minutos de inatividade para economizar
energia. Para evitar a descarga excessiva, a bateria entrard em modo Hibernacdo
ap6s seis horas de inatividade quando o nivel da bateria for inferior a 5%. No modo
Hibernacado, os indicadores de nivel da bateria ndo acendem. Carregue a bateria para
acorda-la da hibernagdo.

Comunicagdo: informagdes relacionadas a tensdo, capacidade e corrente da bateria sdo
transmitidas a aeronave.
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/\ Consulte as Diretrizes de seguranca e os adesivos da bateria antes do uso. Os usuarios
tém total responsabilidade por todas as operag¢des e uso.

Uso da bateria
Como verificar o nivel da bateria

Pressione o botdo liga/desliga uma vez para verificar o nivel da bateria.

LED 4

Os LEDs de nivel da bateria exibem o nivel da bateria durante o carregamento e o
descarregamento. Os status dos LEDs s&o definidos abaixo:

O LED est3 ligado. () LED esté piscando. O LED esta desligado.
LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 Nivel da bateria

@) @) O O 89% a 100%

@) @) @) 76% a 88%

@) @) @) O 64% a 75%

@) @) O O 51% a 63%

O O O O 39% a 50%

@) @) O O 26% a 38%

@) O O O 14% a 25%

19 O O O 1% a 13%

Como ligar/desligar

Pressione o botdo liga/desliga uma vez, depois pressione novamente e deixe pressionado
por dois segundos para ligar ou desligar a bateria. Os LEDs de nivel da bateria exibem o
nivel da bateria quando a aeronave estiver ligada.

Notificacdo de temperatura baixa

1. A capacidade da bateria é reduzida significativamente ao voar em ambientes com
temperatura baixa, entre -10° e 5 °C. Recomenda-se fazer voo estacionario por um
tempo para aquecer a bateria. Certifique-se de carregar completamente a bateria antes
da decolagem.
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2.

As baterias ndo podem ser usadas em ambientes com temperatura extremamente
baixa, inferior a-10 °C.

Em ambientes de baixa temperatura, encerre o voo assim que o aplicativo DJI Pilot 2
exibir o aviso de nivel da bateria fraca.

Para garantir desempenho ideal, mantenha a temperatura da bateria acima de 20 °C.

A reducdo de capacidade da bateria em ambientes de baixas temperaturas reduz o
desempenho da resisténcia da velocidade do vento da aeronave. Voe com cuidado.

Voe com cuidado extra em altas altitudes.

Como carregar a bateria
Carregue totalmente a bateria antes de cada uso. Use apenas dispositivos de carregamento
aprovados pela D)l para carregar a bateria de voo inteligente.

Como utilizar o carregador com multiplas entradas

O Carregador com multiplas entradas para bateria do DJI Mavic 3 (100 W) foi projetado
para ser utilizado com as Baterias de Voo Inteligente do DJI Mavic 3. Quando utilizado com
0 adaptador de alimentagdo USB-C (100 W) DJI, é capaz de carregar até trés Baterias de
Voo Inteligentes em sequéncia, do nivel de energia mais alto ao mais baixo. O tempo de
carregamento de uma bateria é de aproximadamente 1 hora e 10 minutos.

Como carregar

1.

2.

3.

Insira a Bateria de Voo Inteligente na entrada da bateria. Conecte o carregador com
multiplas entradas a uma tomada elétrica (100 a 240 V; 50 a 60 Hz) usando o adaptador
de alimentagdo USB-C DJI (100 W).

A Bateria de Voo Inteligente com o maior nivel de energia serd carregada primeiro; as
outras serdo carregadas em sequéncia, de acordo com seus niveis de energia. Consulte
Descri¢Bes dos indicadores de status LED para obter mais informacdes sobre os
padr&es de luzes intermitentes dos indicadores de status LED.

A Bateria de Voo Inteligente pode ser desconectada do Carregador com multiplas
entradas quando o carregamento for concluido.
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Descri¢Bes dos indicadores LED de status

Padrao de luzes
intermitentes

Descricao

Aceso em amarelo | Ndo ha bateria inserida

Pulsa em verde Como carregar

Aceso em verde Todas as baterias estdo totalmente carregadas

Pisca em amarelo

Atemperatura das baterias esta muito baixa ou muito alta (nenhuma
operacdo adicional é necessaria)

Aceso em vermelho

Erro na fonte de alimentacdo ou na bateria (desconecte e conecte
as baterias ou o carregador)

A

Recomenda-se usar o adaptador de alimentacdo USB-C DJI (100 W) ao utilizar o
carregador com multiplas entradas para bateria do Mavic 3 para carregar as Baterias
de Voo Inteligente do Mavic 3.

O carregador com multiplas entradas s6 é compativel com Baterias de Voo Inteligente
BWX260-5000-15.4. NAO utilize o Carregador com mdltiplas entradas em outros
modelos de bateria.

Coloque o carregador com multiplas entradas em uma superficie plana e estavel
quando estiver em uso. O dispositivo deve estar devidamente isolado para evitar riscos
de incéndio.

NAO tente tocar nos terminais metélicos da caixa da bateria.

Se houver acumulo visivel de sujeira nos terminais metalicos, limpe-os com um pano
limpo e seco.

Como usar o adaptador de alimentagao USB-C (100 W) DJI

1. Conecte o carregador a uma fonte de alimentagdo CA (100 a 240 V, 50/60 Hz; use um
adaptador, se necessario).

Conecte a aeronave ao carregador com a bateria desligada.

Os LEDs de nivel da bateria exibem o nivel da bateria atual durante o carregamento.

4. A Bateria de Voo Inteligente estara totalmente carregada quando todos os LEDs de
nivel da bateria se apagarem. Desconecte o carregador quando a bateria estiver
completamente carregada.
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A

+ NAO carregue uma Bateria de Voo Inteligente imediatamente apds o voo, pois a
temperatura pode estar muito alta. Aguarde até que a bateria esfrie a temperatura de
funcionamento antes de carrega-la novamente.

+ O carregador interrompera o carregamento da bateria caso a temperatura da célula

de bateria ndo esteja dentro da faixa de funcionamento, entre 5° e 40 °C. A faixa de
temperatura de carregamento ideal é de 22° a 28 °C.

Carregue totalmente a bateria pelo menos uma vez a cada 3 meses para manter a sua
integridade.
+ A DJI ndo assume responsabilidade por danos causados por carregadores de terceiros.

Por motivos de seguranca, mantenha as baterias em baixo nivel de energia quando
estiver em transito. Isso pode ser feito ao voar a aeronave ao ar livre até restar menos de
30% de carga.

A tabela abaixo mostra o nivel da bateria durante o carregamento.

LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 Nivel da bateria
O O O O 1% a 50%
O O O O 51% a 75%
O O O O 76% a 99%
O O O @) 100%

Mecanismos de protecdo da bateria

Os LEDs de nivel da bateria podem exibir alertas de prote¢do da bateria acionados por
condic¢Bes de carregamento anormais.

Meca
LED 1

O
O
O
O
O

O

nismos de protecdo da bateria
LED 2 | LED 3 | LED 4 | Padrao de luzes intermitentes Status
O o o LED2 pisca duas vezes por Sobrecorrente
: segundo detectada
Q @ O | LED 2 pisca trés vezes por segundo | Curto-circuito detectado
s LED 3 pisca duas vezes por
O @ @) segundo Sobrecarga detectada
7 A Carregador com
@) O O | LED 3 pisca trés vezes por segundo sobretensio detectado

A temperatura de

& LED 4 pisca duas vezes por carregamento esta

O O

segundo muito baixa
‘ A temperatura de
O @) (| LED 4 pisca trés vezes por segundo | carregamento esta

muito alta

Se quaisquer dos mecanismos de protecdo da bateria forem ativados, desconecte o
carregador e reconecte novamente para retomar o carregamento. Se a temperatura de
carregamento estiver anormal, aguarde até que ela volte ao normal. A bateria retomara
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0 carregamento automaticamente sem a necessidade de desconectar e conectar o
carregador novamente.

Como inserir a Bateria de Voo Inteligente

Insira a Bateria de Voo Inteligente no compartimento de bateria da aeronave. Certifique-
se de que esteja presa com seguranca e de que as fivelas da bateria estejam encaixadas no
lugar correto.

Como remover a Bateria de Voo Inteligente
Pressione as partes texturizadas das fivelas da bateria nas laterais da bateria para remové-
la do compartimento.

/\  *NAO insira nem remova a bateria com a aeronave ligada.

+ Verifique se a bateria esta presa com seguranca.
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Estabilizador

Perfil do estabilizador

O estabilizador triaxial da DJI Mavic 3E/3T estabiliza a cdmera, permitindo capturar imagens
e videos nitidos e estaveis, a velocidades de voo altas. O intervalo de inclinacdo do controle
é de-90° a +35°.

1-90°

Use o botdo do estabilizador no controle remoto para controlar a inclinagdo da camera.
Como alternativa, entre na exibicdo da camera no DJI Pilot 2. Pressione a tela até que um
circulo apareca e arraste-o para cima e para baixo para controlar a inclinacdo da cdmera.

Modo do estabilizador

O estabilizador opera no modo Rastreio: o angulo de inclinagdo do estabilizador permanece
estavel em relagdo ao plano horizontal, que é adequado para registro estavel de imagens.
Os usuarios poderdo ajustar a inclinagdo do estabilizador.

/\ + NAO toque nem bata no estabilizador apds a aeronave ser ligada. Suba a aeronave em
solo plano e aberto para proteger o estabilizador durante a decolagem.

+ Os elementos de precisdo do estabilizador podem ser danificados em caso de colisdo
ou impacto, e isso pode fazer com que o estabilizador funcione de maneira anormal.

+ Evite 0 acimulo de poeira ou sujeira no estabilizador, especialmente em seus motores.

+ Um motor do estabilizador pode entrar no modo de protegdo nas seguintes situagdes:
a. A aeronave encontra-se em solo irregular ou o estabilizador estd obstruido. b. O
estabilizador foi submetido a uma forga externa excessiva, como por exemplo, uma
colisdo.

+ NAO aplique forga externa no estabilizador apés ele ser ligado. NAO adicione cargas
extras ao estabilizador, pois isso pode fazer com que ele funcione de forma anormal,
ou até mesmo causar danos ao motor.

+ Certifique-se de remover o protetor do estabilizador antes de ligar a aeronave. Além
disso, instale o protetor do estabilizador quando a aeronave nao estiver em uso.

+ O voo com neblina pesada ou nuvens pode molhar o estabilizador, levando a uma
falha tempordaria. O estabilizador recuperara sua funcionalidade total apés secar.

44  © 2023 DJI Todos os direitos reserve



DJI Mavic 3E/3T Manual do Usuario

CAMERA

Perfil da cdmera

O DJI Mavic 3E e DJI Mavic 3T integra uma camera com zoom e uma grande angular, que
permitem que os usudrios mudem rapidamente para uma exibicdo de zoom altamente
ampliada para observagdo detalhada apds reconhecimento de um alvo na exibi¢do da
camera grande angular. A Mavic 3T também é equipada com uma camera termografica de
infravermelho de ondas longas, que pode registrar imagens térmicas.

Cémera Tele

Camera termogréfica
Camera grande
angular

— Camera Tele

— Camera grande
angular

Mavic 3T Mavic 3E

Mavic 3E

A cémera grande-angular com sensor CMOS de 4/3 e 20 MP do DJI Mavic 3E possui um
obturador mecanico, evitando desfoque de movimento e suportando grava¢des com
intervalos de 0,7 segundos. Pixeis grandes com 3,3 ym que, em conjunto com o modo Foto
inteligente em baixa luminosidade, oferece melhor desempenho em condi¢cSes com pouca
iluminacdo. A cdmera com zoom possui um sensor CMOS de 1/2 pol. capaz de capturar
fotos de 12MP com abertura de /4,4 e disparo de 3 m ao infinito, compativel com zoom
hibrido de até 56x.

Mavic 3T

A camera grande angular da Mavic 3T possui um sensor CMOS de 1/2 pol. capaz de
capturar fotos de 48MP com abertura de /2,8 e disparo de 1 m ao infinito.

A cdmera com zoom possui um sensor CMOS de 1/2 pol. capaz de capturar fotos de 12MP
com abertura de /4,4 e disparo de 3 m ao infinito, compativel com zoom hibrido de até
56x.

A camera termogréfica possui resolu¢do de 640 x 512 e, junto com a camera com zoom, é
compativel com zoom continuo de 28x lado a lado para facilitar as comparagdes.

/\ + NAO exponha as lentes da cdmera termogréfica a fontes poderosas de energia,
como o sol, lava ou feixes de raio laser. Caso contrdrio, o sensor da cdmera pode ser
queimado, causando dano permanente.

+ Verifique se a temperatura e a umidade sdo adequadas para a camera durante o uso e
0 armazenamento.

+ Use um limpador de lentes para limpar a lente e evitar danos ou baixa qualidade das
imagens.

+ NAO bloqueie orificios de ventilacdo na camera, pois o calor gerado pode danificar o
dispositivo e causar ferimentos no usuério.
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Como armazenar fotos e videos

Um cartdo microSD segue no compartimento do cartdo microSD quando o produto é
enviado. A aeronave é compativel com cartdes microSD com capacidade maxima de
512 GB. Para garantir que a cdmera possa ler e gravar dados rapidamente para a gravacdo
de videos em HD, use um cartdo microSD com velocidade UHS de classe 3 ou superior, ou
velocidade de gravacdo superior a 30 MB/s. Consulte os cartdes microSD recomendados
em Especifica¢Bes.

/\ + NAO remova o cartdo microSD da aeronave durante a gravacdo. Caso contrario, o
cartdo microSD pode ser danificado.

+ Para garantir a estabilidade do sistema da camera, as gravacdes de video sdo limitadas
a 30 minutos.

+ Verifique as configura¢Ges da camera antes do uso para garantir que estejam
configuradas corretamente.

+ Antes de capturar imagens ou videos importantes, capture alguns para testar se a
camera esta funcionando corretamente.

+ Fotos e videos ndo podem ser transmitidos ou copiados da cdmera se a aeronave
estiver desligada.

+ Certifique-se de desligar a aeronave corretamente. Caso contrario, os parametros da
cadmera ndo serdo salvos e quaisquer videos gravados poderdo ser afetados. A DI
ndo se responsabilizarad por quaisquer perdas causadas por uma imagem ou video
registrados de uma forma que ndo possa ser lida pelo equipamento.

Entrada PSDK

A DJI Mavic 3E/3T é equipada com uma entrada PSDK para montagem de acessorios
modulares DJI adicionais compativeis, listados abaixo:

Alto-falante: usado para transmissdo em tempo real de longo alcance ou reproducdo de
audio.

Moédulo RTK: rastreia os sinais multimodo de dupla frequéncia de satélites visiveis em
ambientes complexos, fornece maior precisao e dados mais confiaveis para posicionamento
e melhora a capacidade anti-interferéncia em ambientes com forte interferéncia magnética,
0 que garante operacdo e voo confidveis. Ao utilizar com a estacdo mével GNSS de alta
precisdo D-RTK 2 ou com rede RTK personalizada, dados de posicionamento mais precisos
poderdo ser obtidos.

Alto-falante Moédulo RTK
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Uso
O exemplo a seguir ilustra como instalar e usar acessérios modulares. O moédulo RTK é
usado como exemplo.

1. Remova a tampa da entrada PSDK na parte superior da aeronave quando a aeronave
estiver desligada.

2. Monte o médulo RTK na entrada PSDK da aeronave.

3. Aperte os bot8es nos dois lados para garantir que o médulo RTK esteja firmemente
montado na aeronave.

:
o

®

£

4. Ligue a aeronave e inicie o aplicativo DJI Pilot 2 para usar o acessorio.

/\ -+ Certifique-se de que os acessoérios estejam montados corretamente e com seguranca
na aeronave antes do uso. Do contrario, eles poderdo cair da aeronave durante o voo.

+ NAO use o alto-falante perto de pessoas ou em &reas urbanas onde estruturas
sensiveis ao ruido estejam concentradas, pois o volume pode causar acidentes ou
lesdes.

+ Recomenda-se usar o controle remoto DJI RC Pro Enterprise para reproduzir audios
ou importar uma fonte de dudio e obter o melhor efeito de reproducdo. Ndo se
recomenda reproduzir sons de frequéncia Unica, como um alarme, para evitar danos
irreversiveis ao alto-falante.

+ O moédulo RTK ndo é compativel com troca a quente. Evite bloquear o Médulo RTK para
garantir a precisdo do posicionamento.

Uso do médulo RTK
Como habilitar/desabilitar o RTK

Verifique se a fungdo RTK esta habilitada e se o tipo de servigo RTK esta definido
corretamente (estacdo movel D-RTK 2 ou RTK da rede) antes de cada uso. Caso contrario,
o RTK ndo podera ser utilizado para posicionamento. V4 até a exibi¢do da camera no
aplicativo DJI Pilot 2, toque em -+ >[I para verificar as configuragdes. Certifique-se de
desabilitar a funcdo RTK se ndo estiver em uso. Caso contrario, a aeronave ndo podera
decolar quando ndo houver dados diferenciais.

Q + O posicionamento RTK pode ser habilitado e desabilitado durante o voo. Lembre-se de
primeiro selecionar um tipo de servico RTK.

+ Apo6s RTK ser habilitado, o modo Manter precisdo do posicionamento podera ser
utilizado.
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Estacdo moével D-RTK 2 da DJI

1.

Consulte o Guia do usudrio da estacdo mével GNSS de alta precisdo D-RTK 2 (disponivel
em https://www.dji.com/mavic-3-enterprise/downloads) para configurar a esta¢ao
moével D-RTK 2 e vincular a aeronave e a estacdo. Ligue a Estagdo mével D-RTK 2 e
alterne para o modo transmissdo na Série Mavic 3 Enterprise.

Nas configurag¢des de RTK no aplicativo, selecione “Estagdo mével D-RTK 2" como o tipo
de servico RTK, conecte a estacdo movel seguindo as instrucdes em tela e aguarde o
sistema procurar satélites. Quando o status do posicionamento da aeronave na tabela
de status exibir "FIX", a aeronave tera obtido e utilizado os dados diferenciais da estacdo
mével.

Distancia de comunica¢do da Estagdo movel D-RTK 2: 12 km (NCC/FCC), 6 km (SRRC/CE/
MIC).

RTK de rede personalizada

Para utilizar o RTK de rede personalizada, certifique-se de que o controle remoto tenha
conexdo Wi-Fi. O RTK de rede personalizada pode ser utilizado para substituir a esta¢do
mével D-RTK 2. Conecte a conta do RTK de rede personalizada ao servidor NTRIP designado
para enviar e receber dados diferenciais. Mantenha o controle remoto ligado e conectado a
internet ao utilizar essa fungdo.

1.
2.

3.

Verifique se o controle remoto esta conectado a aeronave e a internet.

V& na exibicdo da cdmera no aplicativo DJI Pilot 2, toque em -+« >[Il , selecione RTK de
rede personalizada como o tipo de servico RTK e preencha as informag¢des necessarias.
Depois, toque em Salvar.

Aguarde para se conectar ao servidor NTRIP. Nas configura¢des de RTK, quando o status
do posicionamento da aeronave na tabela de status exibir "FIX", a aeronave tera obtido
e utilizado os dados diferenciais do RTK de rede personalizada.
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Controle remoto

O controle remoto DJI RC Pro Enterprise apresenta o O3 Enterprise. A versdo mais recente
da tecnologia de transmissdo de imagem OcuSync da DJI funciona em 2,4 e 5,8 GHz, é
capaz de selecionar automaticamente o melhor canal de transmissdo e pode transmitir
uma visualizacdo HD ao vivo da cdmera da aeronave a uma distancia de até 15 km. A tela
embutida 1000 cd/m’ de 5,5 pol. e alta luminosidade possui resolu¢do de 1.920 x 1.080
pixeis, enquanto o controle remoto vem com uma ampla gama de controles da aeronave
e do estabilizador, bem como botdes personalizdveis. Os usudrios podem se conectar a
internet por Wi-Fi e o sistema operacional Android 10 esté disponivel com uma variedade
de func¢des, como Bluetooth e GNSS (GPS + GLONASS+Galileo).

Com o alto-falante e microfone integrados, o controle remoto é compativel com videos
H.264 4K/120 fps e H.265 4K/120 fps (o efeito de exibi¢do real depende da resolucdo e taxa
de enquadramento da tela), que também é compativel com saida de video pela entrada
Mini HDMI. O armazenamento interno do controle remoto é de 64 GB e também suporta o
uso de cartdes microSD para armazenar fotos e videos.

A bateria de 5.000 mAh e 36 Wh oferece ao controle remoto um tempo maximo de
operac¢do de 3 horas.

Pagina inicial

‘e

DJI Pilot 2 Gallery

1. Horario
Exibe a hora atual.
2. Aplicativo DJI Pilot 2
Toque para acessar o DJI Pilot 2.
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3. Galeria

Toque para exibir as imagens e videos armazenados.

4. Arquivos

Toque para exibir os arquivos armazenados.

5. Navegador

Toque para abrir o navegador.

6. Configuracdes

Toque para acessar as configura¢des do sistema.

7. Guia

Toque para ler o guia com informag8es detalhadas sobre os botdes e LEDs do controle

remoto.
8. Sinal de Wi-Fi

Exibe o status do sinal de Wi-Fi quando conectado a uma rede Wi-Fi. O Wi-Fi pode
ser habilitado ou desabilitado nas configuracdes de atalhos ou nas configura¢des do

sistema.
9. Nivel da bateria

Exibe o nivel da bateria interna do controle remoto. O icone [} indica que a bateria

estd sendo carregada.

Gestos na tela

>

Deslize da esquerda ou
direita para o centro da
tela para retornar a tela
anterior.

A

Deslize para cima a partir
da parte inferior da tela
para retornar a tela inicial.

Deslize de cima para baixo
a partir do topo da tela,
para abrir a barra de status
qguando estiver no DJI Pilot
2. A barra de status exibe
informag8es como hora,
sinal de Wi-Fi e nivel da
bateria do controle remoto.

s reservado

Abra as Configurac8es
rapidas: Deslize de cima
para baixo duas vezes, a
partir do topo da tela, para
abrir as Configuracdes
rapidas quando estiver no
DJI Pilot 2. Deslize de cima
para baixo uma vez, a
partir do topo da tela, para
abrir as Configuracdes
rapidas quando ndo
estiver no DJI Pilot 2.

Deslize para cima a partir
da parte inferior da tela
e segure para acessar
os aplicativos abertos
recentemente.
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Configuracdes de atalho

-
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Notifications ° 10:12 Sat, Mar 30

: o @ o ©

Bluetooth Do notdist  Record Scr

5
X N »
Screenshot Mobile Airplane
6
7

Notificacdes
Toque para visualizar as notificagdes do sistema ou do aplicativo.

Recente
Toque em M para visualizar e alterar para os aplicativos recém-abertos.

Inicio

Toque em & para retornar a tela inicial.
Configuracdes do sistema

Toque em @ para acessar as configuragdes do sistema.
Atalhos

< : toque para habilitar ou desabilitar o Wi-Fi. Mantenha pressionado para acessar as
configuragdes e adicionar ou conectar-se a uma rede Wi-Fi.

3} : toque para habilitar ou desabilitar o Bluetooth. Pressione e mantenha pressionado
para abrir as configuracdes e conectar-se a dispositivos Bluetooth préximos.

®© : toque para habilitar o modo NAO PERTURBE. Neste modo, as notificacées do
sistema serdo desabilitadas.

® : toque para iniciar a gravagdo da tela.
X! : toque para capturar uma imagem da tela.
N : dados moveis.

»- : toque para habilitar o modo Avido. Wi-Fi, Bluetooth e os dados méveis serdo
desabilitados.

Ajustar o brilho

Deslize a barra para ajustar o brilho. Toque no icone -¢- para o0 modo ajuste automatico
do brilho. Toque ou deslize a barra para alternar para o modo manual de brilho.
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7. Ajustar o volume

Deslize a barra para ajustar o volume e toque em «€x para colocar em mudo. Observe
que, apo6s colocar em mudo, todos os sons do controle remoto serdo completamente
desabilitados, incluindo os sons relacionados ao alarme. Tenha cuidado ao colocar em
mudo.

LEDs e alertas do controle remoto

LEDs do controle remoto
LED de status

Padrdo de luzes Descri¢bes
intermitentes

Aceso em vermelho Desconectado da aeronave

Pisca em vermelho A temperatura do controle remoto esta muito alta ou o nivel da
bateria da aeronave estd baixo

Aceso em verde Conectado a aeronave

Pisca em azul O controle remoto esta sendo vinculado a uma aeronave
Aceso em amarelo  Falha na atualiza¢do do firmware

Pisca em amarelo O nivel da bateria do controle remoto esta baixo

Piscando em Pinos de controle ndo centralizados
turquesa

LEDs de nivel da bateria

Padrdo de luzes intermitentes Nivel da bateria
@ @ ) @ 76% a 100%
@ @ ) O 51% a 75%
@ @ O O 26% a 50%
@ O O O 1% a 25%

Alerta do controle remoto

O controle remoto vibra ou emite sinais sonoros para indicar erro ou um alerta. Preste
atenc¢do aos alertas que aparecem na tela sensivel ao toque ou no DJI Pilot 2. Deslize de
cima para baixo e selecione Mudo para desabilitar alertas.

52



DJI Mavic 3E/3T Manual do Usuario

Operacgao

Como ligar/desligar
Pressione o botdo liga/desliga uma vez para verificar o nivel atual da bateria.

Pressione uma vez, depois pressione novamente e mantenha pressionado por dois
segundos para ligar ou desligar o controle remoto.

Como carregar a bateria
Use um cabo USB-C para conectar o carregador a entrada USB-C do controle remoto.

Q Descarregue e carregue completamente o controle remoto a cada trés meses. A bateria
se esgotara quando armazenada por um longo periodo.

/\ + O controle remoto ndo pode estar ligado antes da ativaggo da bateria interna.
* Recomenda-se utilizar o cabo USB-C para USB-C incluso para carregamento ideal.

Controlando o estabilizador e a camera

Botdo foco/obturador: pressione até a metade para foco automatico e pressione até o fim
para tirar uma foto.

Botdo de gravagdo: pressione uma vez para iniciar ou interromper a gravagao.
Botdo de controle da cdmera: ajustar o zoom.
Botdo do estabilizador: controlar a inclinacdo do estabilizador.

Botdo do estabilizador Botdo de controle da camera

Botdo foco/obturador

Botdo de grava¢do
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Controle da aeronave
Os pinos de controle podem ser operados no Modo 1, Modo 2 ou Modo 3, conforme

mostrado abaixo.

Pino esquerdo

Para frente

Para cima

&

Modo 1 :
Pino esquerdo Para frente | Pino direito
ﬁ ! Para cima
i | 7 i
D A @
| ¥ '}
‘ i Para baixo
Para trés |
com) () @ Gl o»
Virar a esquerda Virar a direita § Esquerda Direita
Modo 2 ‘
Pino esquerdo Pino direito Para frente
ﬁ Para cima i ﬁ G
i N
Pari\xo i ‘
i Para tras
o) () @ a/l »
3 Esquerda Direita
Virar a esquerda Virar a direita I
Modo 3
Pino direito
®
$

&

Esquerda

i
® «®
® &=

|

¥

Para tras

| -

Direita

¥

Para baixo

LA

Virar a esquerda

O] 2

Virar a direita

O modo de controle padrao do controle remoto é o Modo 2. Neste manual, 0 Modo 2 é
usado como exemplo para ilustrar como usar os pinos de controle.

+ Pinos no ponto neutro/central: os pinos de controle estdo no centro.

+ Movimentac¢do dos pinos de controle: os pinos de controle sdo afastados da posicdo

central.
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Controle remoto
(Modo 2)

Aeronave (¢ Indica a
direcdo do nariz)

Observacgées

Pino do acelerador: mover o pino
esquerdo para cima e para baixo altera a
altitude da aeronave.

Empurre o pino para cima para subir,
e para baixo para descer. A aeronave
fard voo estacionario se o pino estiver
centralizado. Use o pino esquerdo para
decolar quando os motores estiverem
girando em marcha lenta.

Quanto mais o pino for afastado da
posicdo central, mais rapidamente a
aeronave mudara a eleva¢do. Empurre o
pino suavemente para evitar altera¢ées
repentinas e inesperadas de altitude.

Pino de guinada: mover o pino esquerdo
para a esquerda ou para a direita
controla a orientagdo da aeronave.

Empurre o pino para a esquerda para
girar a aeronave no sentido anti-horario
e para a direita para girar a aeronave
no sentido hordrio. A aeronave fara
voo estaciondrio se o pino estiver
centralizado.

Quanto mais o pino for afastado da
posicdo central, mais rapidamente a
aeronave ird girar.

Pino de inclinagdo: mover o pino direito
para cima e para baixo altera a inclinagdo
da aeronave.

Empurre o pino para cima para voar para
frente ou para baixo para voar para tras.
A aeronave fara voo estacionario se o
pino estiver centralizado.

Quanto mais o pino for afastado da
posicdo central, mais rapidamente a
aeronave ird se mover.

Pino de rotagdo: mover o pino direito
para a esquerda ou direita altera a
rotacdo da aeronave.

Empurre o pino para a esquerda para
voar para a esquerda e para a direita
para voar para a direita. A aeronave
fard voo estacionario se o pino estiver
centralizado.

Quanto mais o pino for afastado da
posicdo central, mais rapidamente a
aeronave ira se mover.

/\ *+ Mantenha o controle remoto longe de quaisquer materiais magnéticos, como imas e
caixas de alto-falantes para evitar interferéncia magnética.

+ Para evitar danos aos pinos de controle, recomenda-se que o controle remoto seja
armazenado no estojo de armazenamento ao ser carregado ou transportado.
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Interruptor de modo de voo
Alterne o interruptor para selecionar o modo de voo desejado.

Posicao Modo de voo
F Modo Fungdo
N Modo Normal
S Modo Esportivo

O modo Fungao pode ser definido como modo T (modo Tripé)
ou modo A (modo Atitude) no DJI Pilot 2.

Botao RTH

Pressione e segure o botdo RTH até que o controle remoto apite para iniciar o RTH. A
aeronave voara para o Ultimo ponto de origem atualizado. Pressione o botdo novamente
para cancelar o procedimento de RTH e recuperar o controle da aeronave. Consulte a se¢do
Retorno a base (RTH) para mais informacgdes sobre RTH.

— —

Botdes personalizaveis

Os botBes C1, C2 e 5D sdo personalizaveis. Execute o DJI Pilot 2 e acesse a exibi¢do
da camera. Toque em -+ > para configurar as funcbes desses botdes. Além disso,
combinacBes de botdes podem ser personalizadas usando os botdes C1 e C2 com o botdo
5D.

Botdo 5 Botdo 5D
personalizavel Botéo
c2 personalizavel

1

Botdes de combinacgdes

Alguns recursos usados com frequéncia podem ser ativados usando combinag¢des de
botdes. Para usar os botdes de combinac¢des, mantenha o botdo Voltar pressionado e use o
outro botdo na combinag¢do. No uso real, entre na pagina inicial do controle remoto e toque
em Guia para verificar rapidamente todos os botdes de combinagdo disponiveis.
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Operacdo de combinacdo Fun¢Ges

Botdo Voltar + botdo Rolagem  Ajustar o brilho
esquerdo

Botdo Voltar + botdo Rolagem  Ajustar o volume
direito

Botdo Voltar + botdo Gravacdo  Gravar a tela
Botdo Voltar + botdo Obturador Capturar a tela

Botdo Voltar + botdo 5D Para cima - Pagina inicial, Para baixo - Configuracdes
de atalho, Esquerda - Aplicativos recém-abertos

Zona de transmissao ideal

O sinal entre a aeronave e o controle remoto é mais confidvel quando as antenas estiverem
posicionadas em relagdo a aeronave, conforme ilustrado abaixo.

O alcance de transmissdo ideal é atingido quando as antenas estiverem voltadas para a
aeronave e o angulo entre as antenas e a parte traseira do controle remoto for de 180° ou
270°.

Vinculando o controle remoto

O controle remoto ja estara vinculado a aeronave ao ser adquirido como um combo. Caso
contrario, siga as etapas abaixo para vincular o controle remoto a aeronave ap6s a ativagao.

Método 1: Como usar combinagdes do botdo

1. Ligue a aeronave e o controle remoto.

2. Pressione os botdes C1, C2 e o botdo de gravacdo simultaneamente até que o LED de
status pisque em azul e o controle remoto emita um sinal sonoro.

3. Mantenha pressionado o botdo liga/desliga da aeronave por mais de quatro segundos.
A aeronave emite dois sinais sonoros ap6s um sinal curto e os LEDs de nivel de bateria
piscam em sequéncia para indicar que esta pronta para vincula¢do. O controle remoto
emitira dois sinais sonoros e seu LED de status ficara verde sélido para indicar que a
vinculagdo foi bem-sucedida.
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Método 2: Como usar o DJI Pilot 2
1. Ligue a aeronave e o controle remoto.

2. Execute o DJI Pilot 2 e toque em Vincular o controle remoto para vincular. O LED de
status do controle remoto piscara em azul e o controle remoto emitird um sinal sonoro.

3. Mantenha pressionado o botdo liga/desliga da aeronave por mais de quatro segundos.
A aeronave emite dois sinais sonoros apés um sinal curto e os LEDs de nivel de bateria
piscam em sequéncia para indicar que estd pronta para vinculagdo. O controle remoto
emitird dois sinais sonoros e seu LED de status ficara verde sélido para indicar que a
vinculagdo foi bem-sucedida.

Q Certifique-se de que o controle remoto esteja a 50 cm da aeronave durante a vinculagdo.

Recursos avangados

Calibracao da bussola

Talvez seja necessario calibrar a bussola ap6s usar o controle remoto em locais com
interferéncia eletromagnética. Um alerta de adverténcia aparecera caso a bussola do
controle remoto exigir calibracdo. Toque na tela de aviso para comecar a calibracdo. Em
outros casos, siga as etapas abaixo para calibrar o controle remoto.

1. Ligue o controle remoto e entre na pagina inicial.

2. Selecione Configurag¢des, role para baixo e toque em Bussola.
3. Siga as instrucdes na tela para calibrar a bussola.
4

Uma tela aparecera quando a calibragdo tiver sido bem-sucedida.

Configura¢des HDMI

A tela sensivel ao toque pode ser compartilhada com uma tela de exibicdo por um cabo
HDMI.

A resolugdo pode ser definida em Configuragdes, Exibi¢do e, em seguida, HDMI.
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Aplicativo DJI Pilot 2

O aplicativo DJI Pilot 2 foi desenvolvido especificamente para usuarios corporativos. O
voo manual integra uma variedade de recursos profissionais que tornam o voo simples e
intuitivo. A tarefa de voo é compativel com planejamento de voo e operagdo automatica da

a

1.

eronave, tornando seu fluxo de trabalho muito mais simples e eficiente.

Pagina inicial

1 2 3 4
b
——38
5*4
64‘
9
— 10
7
Perfil

Toque para exibir os registros de voo, fazer o download de mapas off-line, gerenciar o
destravamento de Zonas GEO, ler a documentag¢do de ajuda, selecionar um idioma e
exibir as informagdes do aplicativo.

2. Dados e privacidade

Toque para gerenciar os modos de seguranca da rede, ajustar os cédigos de seguranca,
gerenciar o cache do aplicativo e limpar os registros de dispositivos DJI.

3. Mapa de Zona GEO

Toque para exibir o mapa de Zona GEO, verificar, sem estar conectado a internet, se
a area de operacdo atual estd em zonas restritas ou zona de autorizagdo e a altitude
permitida para voo atual.
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. Toque para atualizar a base de dados das Zonas GEO do controle remoto, se uma

atualizagdo estiver disponivel.

. Toque para atualizar a base de dados das Zonas GEO da aeronave, se uma

atualizacdo estiver disponivel.

Toque para entrar e gerenciar o certificado de desbloqueio. Se a aeronave ja estiver
conectada ao controle remoto, os usudrios podem selecionar o certificado de
desbloqueio diretamente para desbloquear a aeronave.

Servi¢o na nuvem

Toque para entrar na pagina de servigo na nuvem, exibir o status da conexdo do servigo
na nuvem, selecionar o tipo de servico ou mudar do servico conectado atualmente para
outro servi¢o na nuvem.

a.

Se a conta DJI conectada pelo usuario tiver a licenca DI FlightHub 2, toque no servico
de nuvem na pagina inicial do aplicativo para fazer login automaticamente no DJI
FlightHub 2. O DJI FlightHub 2 é uma plataforma de gerenciamento on-line integrada,
baseada na nuvem, oferecendo aos usuarios monitoramento da aeronave em
tempo real e equipamento e gerenciamento de membros.

Para obter mais informacgdes sobre o DI FlightHub 2, visite https://www.dji.com/
flighthub-2.

. Se conectado ao servico GB28181, o GB28181 e seu status de conexao serdo

exibidos.

Se conectado a um servico em tempo real, como RTMP ou RTSP, a URL em tempo
real correspondente e o status de conexdo serdo exibidos.

Se o servico estiver conectado, a fonte serd exibida em preto escuro; se estiver
conectando, um aviso de conectando aparecera no canto superior direito do servico na
nuvem,; se estiver off-line ou desconectado, um icone laranja aparecera no canto superior
direito do servico na nuvem como um alerta anormal.

5. Rota de voo

Toque para entrar na galeria de rotas de voo. Os usuarios podem criar e visualizar todos
as tarefas de voo. As tarefas de voo podem ser importadas e exportadas em lotes para
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9.

o controle remoto ou para outro dispositivo de armazenamento moével externo. Se o
DJI FlightHub 2 estiver conectado, vocé também pode visualizar todas as tarefas de voo
enviadas da nuvem ou carregar as tarefas locais na nuvem. Consulte a secdo Tarefas de
Voo para mais detalhes.

Galeria

Toque para visualizar seus arquivos em um sé lugar. Vocé pode salvar as fotos ou videos
no seu controle remoto. Vale ressaltar que fotos e videos ndo podem ser exibidos
quando desconectado da aeronave.

Academia

Toque para visualizar os tutoriais de produtos empresariais, dicas de voo, estudos de
caso e fazer o download de Manuais do Usuario do controle remoto.

Sistema de gerenciamento de integridade
Exibe o status de integridade da aeronave, do controle remoto e da carga.

d— I

a. Se o controle remoto atual ndo estiver conectado a aeronave, a foto do controle
remoto serd exibida. Toque para vincular o controle remoto a aeronave e o modelo
de aeronave e a foto serdo exibidos apds conectados.

b. Se a carga estiver anormal, o nome da carga aparecera em laranja ou em vermelho.
Toque para visualizar as informacdes de erro na carga.

c. Toque para entrar no Sistema de gerenciamento de integridade. O status de
integridade da aeronave e do controle remoto é exibido aqui. Se ele aparecer
em verde (normal), a aeronave esta normal e pode decolar. Se estiver em
laranja (cuidado) ou vermelho (alerta), a aeronave possui um erro e precisa ser
inspecionada e liberada antes da decolagem. Leia a secdo Sistema de gerenciamento
de integridade (HMS) para mais detalhes.

d. As informac¢des de manutencdo da aeronave atual sdo exibidas aqui. Se a aeronave
possuir DJI Care Enterprise, seu periodo de validade também sera exibido. Toque
para exibir as informacg&es do dispositivo, incluindo a quantidade de ciclos, duracdo
do voo, histérico de voos, tempo de ativagdo, milhagem do voo etc.

Atalho de atualiza¢do do firmware

Se uma atualizagdo for necessaria, uma tela aparecera notificando o usuario de que o
novo firmware estd disponivel ou uma atualiza¢do consistente do firmware é necessaria
para a aeronave e o controle remoto.
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Versdes de firmware inconsistentes afetardo a seguranca do voo. O aplicativo priorizara
atualizagbes de firmware consistentes. Toque na tela para entrar na pagina de
atualizacdo do firmware.

Uma atualizagdo consistente do firmware é necesséria quando as versdes do firmware de
alguns médulos da aeronave forem inconsistentes com a versao compativel do sistema.
Em situacdes tipicas de atualizacdo de firmware consistente, a aeronave e o controle
remoto serdo atualizados para a Ultima versdo, exceto em baterias extras. Quando essas
baterias forem usadas, um alerta aparecera solicitando uma atualiza¢do de firmware
consistente para garantir a seguranga do voo.

10. Entrar na Exibi¢cdo da camera

Toque para entrar em Verificagdo antes do voo e alternar entre os diferentes modos de
exibicdo da camera. Consulte as sec¢des Verificagdo antes do voo e exibicdo da camera
para obter mais detalhes.

Verificagdo antes do voo

Toque em Entrar na exibicdo da camera na pagina inicial do DJI Pilot 2 para entrar na
Verificagdo antes do voo.

1. Visualize as informacdes de integridade da aeronave, modo de voo, nivel da bateria de
voo inteligente, nivel da bateria do controle remoto, status do Ponto de origem, status
RTK e informagdes de armazenamento do cartdo microSD da camera.

2. Personalize as configura¢des na lista de verificacdo antes do voo, como altitude RTH

e A¢do fora de controle, atualize o Ponto de origem e defina as configuracfes de
Personalizacdo de alertas da bateria e Desvio de obstaculos.

Q + Recomenda-se conduzir a verificagdo antes do voo com cuidado, de acordo com a
situagdo e as exigéncias de operagdo antes da decolagem.

+ Antes de executar uma tarefa de voo, fagca uma verificagdo antes do voo e verifique as
informacdes basicas de parametro do voo. Consulte a se¢do Tarefas de voo para obter
mais detalhes.
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Exibicdo da camera

Introducao

Apos tocar em Entrar na exibicdo da cdmera na pagina inicial do DJI Pilot 2 e finalizar
a Verificagdo antes do voo, os usuarios serdo direcionados a exibi¢cdo da camera. A
introducdo abaixo é baseada no modo Zoom da Mavic 3T.

XJ:  Os recursos marcados com * estdo disponiveis apenas na Mavic 3T.

20 21 22 1 2 3 45 6 7 8

19— ]

18— —9
17 — —10
16—
— 1
12
15 14 13

1. Barra superior: exibe o status da aeronave, o modo de voo, a qualidade do sinal etc.
Consulte a se¢do Barra superior para obter mais detalhes.

2. Modo atual: exibe o modo da exibicdo da cdmera atual.

Parametros da camera: exibe os parametros atuais de disparo/gravacdo da camera.

4. Modo de foco: toque para alterar entre MF (foco manual), AFC (foco automatico
continuo) e AFS (foco automatico Unico).

5. Modo de armazenamento: exibe as informac¢8es de armazenamento restante do cartdo
microSD da aeronave. Mostra o nimero de fotos que podem ser tiradas ou o tempo
restante de gravacao.

6. Configuracdes de exposicdo: as cdmeras com zoom e grande angula da Mavic 3T sdo
compativeis com os modos de exposi¢do Auto e M. A cdmera com zoom da Mavic 3E é
compativel com os modos Auto e M, enquanto a camera grande angular é compativel
com os modos Auto, S, A e M. Parametros de EV, trava AE, ISO, obturador e outros
podem ser configurados de acordo com diferentes modos de exposicao.
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10.

11.

12.

13

14.

15.

16.

17.

18

19.

20.

Vincular Zoom*: toque para sincronizar a configuracdo de zoom nos modos IV e grande
angular. Os usuarios podem visualizar o efeito do zoom vinculado ao habilitar SBS na
exibicdo da camera IV.

Menu de configuragdo da camera: toque para entrar no menu de configuragdo da
camera. As configura¢cdes podem variar dependendo do tipo de camera. Alterne entre
os diferentes tipos de cdmera para visualizar as configuragdes.

Ao usar o modo IV do Mavic 3T, imagens infravermelhas mais nitidas podem ser
capturadas em ambientes com baixa luminosidade se a fun¢do de super-resolucdo de
imagem infravermelha estiver habilitada.

Modo foto/video: toque para alternar entre os modos de foto e video e para selecionar
diferentes modos de captura.

a. O modo Foto inclui fotos Unicas, inteligentes com baixa luminosidade, cronometradas,
panoramicas e grade em alta resolucgdo.

b. Diferentes opg¢des de resolucdo estdo disponiveis ao gravar videos. Cameras
com zoom e grande angular sdo compativeis com grava¢des em 3840 x 2160 e
1920 x 1080.

Botdo de gravacdo/obturacdo: toque para tirar uma foto ou iniciar/interromper a
gravacdo de videos.

Reprodugdo: toque para exibir ou baixar fotos ou videos armazenados no cartao
microSD da aeronave.

Ajustar Zoom: toque ou arraste para ajustar o zoom no modo Zoom.

. Projecdo AR: projeta informacg&es, como marcagdo precisa, trajetdrias e ponto de origem

na exibicdo da cdmera para melhorar a percepcdo do voo. Consulte a se¢do Projecdo AR
para obter mais detalhes.

Visor de navegacao: exibe a velocidade de voo da aeronave, altitude, orientagao,
informagdes do ponto de origem etc. Consulte a secdo Exibicdo de navegacdo para mais
detalhes.

Exibicdo de mapas: toque para exibir a exibicdo de mapas na tela. Os usuarios podem
maximizar ou minimizar a exibicao.

Alternar exibicdo da camera: toque para alternar entre as exibi¢des da camera grande
angular, Zoom e IV.

Modo do estabilizador: toque para centralizar o estabilizador ou inclind-lo para baixo.

. Ponto de interesse (Pdl): toque para habilitar o modo Pdl. Consulte a se¢do Pdl para

obter mais informacdes.

Marcagdo precisa: toque para adicionar a localizagdo atual da aeronave como uma
Marcacgdo precisa. Toque e mantenha pressionado para abrir o menu de configuragdo
da Marcacao precisa. Consulte a se¢do Marcagdo precisa para obter mais detalhes.
Olhar para: ap6s selecionar uma Marcagdo precisa, 0s usuarios podem tocar no icone
Olhar para e a camera ficara voltada para a Marcagao precisa.
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21. Status do carregamento do arquivo na nuvem: exibe o status do carregamento do
arquivo do DJI Pilot 2 para o DJI FlightHub 2 ou o status da conexdo de uma transmissao
ao vivo. Toque para visualizar os detalhes. Se o servico na nuvem DJI FlightHub 2
estiver habilitado, os usuarios poderdo configurar rapidamente as configuragdes de
carregamento do arquivo de midia.

22.Rota de voo: toque para entrar na galeria de rotas de voo. Os usuarios podem criar e
visualizar todas as tarefas de voo e muito mais.
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Barra superior

66

Voltar: toque para retornar a tela inicial do aplicativo DJI Pilot 2.

Barra de status do sistema: indica o status de voo da aeronave e exibe varias
mensagens de alerta. Se um alerta aparecer durante o voo, ele sera exibido na barra de
status do sistema e continuara piscando. Toque para ver a mensagem e o alerta parara
de piscar.

Status do voo:

a. Os status de voo incluem: em espera, preparando para decolar, pronto para decolar,
voo manual, voo de missdo, panoramica em andamento, pousando, posicionamento
visual etc.

b. Quando a aeronave estiver em posicionamento visual, em espera ou com status de
voo manual, o modo de voo atual serd exibido, incluindo os modos N, S, Ae T.

c. Toque para entrar na exibicdo Verificacdo antes do voo.

Barra indicadora do nivel da bateria: exibe o nivel da bateria e o tempo de voo restante
da Bateria de Voo Inteligente ap6s a decolagem. Diferentes niveis de bateria sdo
representados por cores diferentes. Quando o nivel da bateria estiver mais baixo do
que o limite de alerta, o icone da bateria ficara vermelho, lembrando ao usuario de
pousar a aeronave o mais rapido possivel e substituir as baterias.

Status do posicionamento GNSS: exibe o niUmero de satélites pesquisados. RTK sé é
exibido ap6s a instalagdo do médulo RTK. Quando o servigo RTK ndo estiver habilitado,
o icone RTK ficara cinza. Quando os dados RTK forem convergidos, o icone RTK ficara
branco. Toque no icone de status do posicionamento GNSS para exibir as informac&es
do modo RTK e o posicionamento GNSS.

Forca do sinal: inclui a qualidade do video e do sinal de controle. Trés pontos brancos
indicam sinal forte; dois pontos amarelos indicam sinal médio; e um ponto vermelho
indica qualidade de sinal ruim. Se o sinal for perdido, um icone de desconectado em
vermelho sera exibido.

Nivel da bateria de voo inteligente: exibe o nivel da bateria da aeronave. Toque para
exibir o nivel da bateria, tensdo e temperatura.

Configuragdes: toque para abrir o menu de configuracdes e definir os parametros de
cada moédulo.

a. 3 Configuracdes do sistema de controle de voo: inclui o interruptor de modo de voo,
Ponto de origem, altitude de retorno a base, altitude maxima, limite de distancia,
status do sensor, agdo fora de controle, giro coordenado e GNSS.

b. X Configuracbes do sistema de deteccdo: inclui o interruptor de detec¢do de
obstaculos, interruptor de posicionamento visual e interruptor de pouso com
precisao.
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. @ Configuracdes do controle remoto: inclui 0 modo do joystick, configuracdes

personalizadas de botdes, calibragdo e vinculagdo do controle remoto.

. @ Configuragdes de transmissdo de video: inclui a frequéncia de funcionamento,

modo de canal e tipo de saida de video.

. [ ConfiguragBes da bateria de voo inteligente: inclui informagdes da bateria, retorno

a base inteligente, limites de alerta de bateria fraca e niUmero de dias necessarios
para autodescarga.

@ ConfiguracBes do estabilizador: aparece apenas quando o médulo RTK estiver
montado. Inclui as configurag¢des de inclinagdo do estabilizador e a calibracdo
automatica do estabilizador.

. [ ConfiguracBes RTK: inclui a fungdo de posicionamento RTK, tipo de servico RTK e

suas exibicdes das configuracdes e status correspondentes.

. *++ Configuragdes gerais: inclui selecdo de mapas, exibicdo de rastreamento,

configura¢do da unidade e configura¢des das luzes.
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Exibicdo de navegacéao

N o uoA

13 12 3 14

. Aeronave: o indicador de atitude girara conforme a aeronave mudar sua orientagdo.

Orienta¢do da aeronave: exibe a direcdo atual da aeronave. A bussola possui 360° no
total e cada direcdo é separada por 30°. O norte corresponde a 0 e 360°. Por exemplo,
quando a aeronave apontar para o nimero 24, isso representa que a aeronave fez uma
guinada de 240° no sentido horario a partir do norte.

Vetor de velocidade horizontal da aeronave: a linha branca que se estende do icone da
aeronave indica a dire¢do do voo e a velocidade na qual a aeronave estd voando.

Velocidade vertical (VS): exibe a velocidade vertical da aeronave ao subir ou descer.
Altitude (ALT): exibe a altitude da aeronave em relagdo ao ponto de decolagem.
Altitude real (ASL): exibe a altitude da aeronave em rela¢do ao nivel do mar médio.

Distancia do Ponto de origem: exibe a distancia horizontal entre o ponto de origem e a
aeronave.

Ponto de origem e orientagdes do controle remoto:

a. Exibe a posicdo do Ponto de origem em relacdo a localizagdo da aeronave. Quando a
distancia horizontal entre a aeronave e o Ponto de origem exceder 16 m, o icone do
Ponto de origem ainda sera exibido e ficara na borda da exibi¢do de navegagao.

b. Quando a distancia relativa entre o Ponto de origem e o controle remoto for de
até 5 m, somente o Ponto de origem serd exibido. Quando a distancia relativa
for superior a 5 m, um ponto azul sera exibido para indicar a posi¢do do controle
remoto. Quando a distancia horizontal entre o controle remoto e a aeronave
exceder 16 m, o icone do controle remoto ainda sera exibido e ficard na borda da
Exibicdo de navegacao.

c. O ponteiro no ponto azul pode ser usado para indicar a direcdo para a qual
o controle remoto esta voltado quando a bussola do controle remoto estiver
funcionando corretamente. Durante o voo e quando o sinal estiver fraco, o usuario
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10.

podera ajustar a posi¢cdo do controle remoto e fazer com que o ponteiro do ponto
azul fique voltado para a direcdo da aeronave para melhorar a transmissdo do sinal.

Informacdes da Marcagdo precisa: exibe o nome da Marcagdo precisa e a distancia
horizontal entre a aeronave e a Marcacdo precisa quando Marcagdo precisa estiver
habilitada.

Inclinagdo do estabilizador.

11. Velocidade horizontal da aeronave.

12.
13.

14.

Direcdo e velocidade do vento. A direcdo do vento é relativa a aeronave.

Informacdes da trajetéria: exibe o nome da trajetéria e a distancia horizontal entre a
aeronave e a trajetoria, além de indicar a tendéncia ascendente ou descendente da rota
de voo imediata durante um tarefa de voo.

Indicador de obstaculo vertical: quando um obstaculo for detectado na diregdo vertical,
um icone da barra indicadora de obstaculo aparecerd. Quando a aeronave atingir a
distancia de alerta, o icone ficard vermelho e laranja, e o controle remoto emitira sinais
sonoros longos. Quando a aeronave atingir a distancia de frenagem do obstaculo, o
icone brilhard em vermelho e o controle remoto emitird sinais sonoros curtos. Tanto a
distancia de frenagem quanto a distancia de alerta podem ser definidas no aplicativo DJI
Pilot 2. Siga as instruc¢des na tela no aplicativo para configura-las. A linha branca mostra
a posicdo da aeronave em trés segundos. Quanto maior a velocidade vertical, mais
longa sera a linha branca.

Informacdes de deteccdo de obstaculos horizontais:

a. Se o obstaculo estiver em até 16 m mas ndo tiver atingido a distancia de alerta,
0 obstaculo sera indicado por um quadro verde; quando o obstaculo estiver em
até 16 m e atingir a distancia de alerta, ele ficara laranja; quando o obstaculo se
aproximar da distancia de frenagem do obstaculo, ele ficard vermelho.

b. Quando a deteccdo de obstaculos estiver desabilitada, OFF (desabilitado) sera
exibido. Quando a deteccdo de obstaculos estiver habilitada, mas os sistemas visuais
e o sistema de deteccdo por infravermelho ndo estiverem disponiveis, NA sera
exibido.
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Modo grande angular
Esta secdo define principalmente as diferencas com a cd@mera com zoom. Consulte a se¢do
Exibicdo da camera para mais detalhes.

Enquadramento do zoom: apds alterar para o modo grande angular como a exibi¢ao
principal, o campo de visdo e a taxa de zoom da cadmera serdo exibidos no enquadramento
do zoom.

Modo IV*

Esta secdo define principalmente as diferencas com a cd@mera com zoom. Consulte a se¢do
Exibicdo da camera para mais detalhes.
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Paleta: exibe os maiores e os menores valores da medicdo de temperatura na exibi¢do
atual. Toque para escolher entre as diferentes paletas de medi¢do de temperatura
infravermelha ou para habilitar a isotermia a definir os intervalos de medicdo de
temperatura. Vale salientar que se uma area medida exceder os valores maximos e
minimos da medicdo da temperatura da exibicdo atual, a configuragdo ndo tera efeito.

Modos de ganho: modos de ganho altos oferecem medi¢des de temperatura mais
precisas com um intervalo de medi¢do entre -20 a 150 °C, enquanto modos de
ganho baixos sdo compativeis com um intervalo de medi¢do de temperatura maior,
de 0 a 500 °C. Vale salientar que o intervalo é apenas um valor tedrico e, embora a
camera térmica possa medir temperaturas além do intervalo, o valor podera desviar
substancialmente.

Modo de exibicdo: a tela infravermelha exibe apenas a exibi¢do infravermelha por
padrdo. Toque para habilitar ou desabilitar a exibi¢do lado a lado. Quando habilitado, a
exibicdo infravermelha e com zoom serdo exibidas lado a lado.

Calibragdo do FFC: toque para iniciar a calibracdo do FFC. A calibracdo do FFC é uma
fun¢do da camera térmica que otimiza a qualidade da imagem para uma observagdo
facil das mudangas de temperatura.

Zoom (camera térmica): toque para ajustar o zoom digital da cdmera térmica com uma
capacidade de zoom maxima de 28x. Pressione e mantenha pressionado para um zoom
direto de 2 vezes.

Projecdo AR
O DJI Pilot 2 é compativel com projecdo AR do seguinte:

a.

Ponto de origem: quando o ponto de origem estiver além da faixa de exibicdo atual,
ele ainda serd exibido na borda da exibicdo. A aeronave pode ser girada em dire¢do ao
Ponto de origem seguindo a direcdo da seta.

Marcagdes precisas: uma marcacdo precisa aparece maior quando estiver perto da
aeronave e menor quando estiver longe. Isso permite que os usuarios julguem a
distancia entre a marcacgdo precisa e a aeronave com base no tamanho da marcagao
precisa. Quando uma marcacdo precisa selecionada estiver além da faixa de exibi¢do
atual, ela serd exibida na borda da exibicdo. A aeronave podera ser girada em direcdo a
marcagdo precisa seguindo a direcdo da seta.

Trajetérias: em uma tarefa de voo, as duas trajetorias que a aeronave esta prestes a
passar serdo projetadas na exibicdo da camera. A préxima trajetéria a ser atingida
aparecera como um triangulo sélido com um numero de série, enquanto a trajetéria
subsequente aparecera como um triangulo pontilhado com um ndmero de série.

Aeronave tripulada ADS-B: quando uma aeronave tripulada for detectada nas
proximidades, ela sera projetada na exibicdo da cdmera. Suba ou desca a aeronave o
mais répido possivel para desviar da aeronave tripulada seguindo as instrucdes exibidas
na tela.
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Exibicdo de mapas
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Toque para desenhar uma linha no mapa.
Toque para desenhar uma area no mapa.
Toque para apagar a rota de voo da aeronave.

Selecdo da camada do mapa: toque para selecionar um mapa por satélite ou mapa
de rua (modo padrao) de acordo com as necessidades de operacdo. Se tiverem sido
importados mapas externos no formato MBTiles, com o DJI Pilot 2, tocando em Perfil
na pagina inicial > Configura¢des do mapa > MapTiler > Camada personalizada, entdo
um ou mais dos mapas importados no formato MBTiles poderdo ser selecionados para
adicionar acima o mapa MapTiler atualmente exibido.

Bloqueio do mapa: quando habilitado, o mapa ndo podera ser girado; quando
desabilitado, o mapa podera ser girado livremente.

Exibicdo de recentralizacdo: toque para centralizar rapidamente a localiza¢do do
controle remoto na exibi¢do.

Camadas do mapa de Zona GEO: toque para visualizar todas as camadas de Zonas GEO
e habilitar ou desabilitar a exibicdo da camada de Zonas GEO no mapa.
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Gerenciamento e sincronizacao de anotacoes

Marcacao precisa

Para observacdo e sincroniza¢do de informacdes rapidas, a Marcacdo precisa pode ser
usada para marcar a localizagdo da aeronave na exibicdo da camera ou o ponto central do
mapa na exibicdo do mapa.

Etapas para criar uma Marcagdo precisa na exibicdo da camera: ajuste a localizacdo da
aeronave, toque no icone de Marcag¢do precisa no lado esquerdo da tela. A Marcagdo
precisa pode ser definida com base na localizacdo atual da aeronave e inclui a latitude,
longitude e altitude da aeronave.

4 2 1

1. A projecdo AR sera criada para a Marcagdo precisa na exibicdo da cdmera. A Marca¢do
precisa serd ajustada de acordo com a distancia entre a aeronave e a marcagdo precisa
(maior quando mais perto, menor quando distante).

2. Marcacao precisa selecionada:

a. Um enquadramento pequeno aparecerd ao redor da marcagdo precisa indicando
que ela foi selecionada.

b. O canto inferior esquerdo da Exibicdo de navegacdo mostra a distancia horizontal
da Marcagdo precisa até a aeronave e o nome da Marcag¢do precisa. A orienta¢do
da Marcacdo precisa em relagdo a aeronave também é mostrada na Exibicdo de
navegacao.

c. Se a marcacdo precisa selecionada estiver fora da exibi¢do da transmissdo de
video, o icone da marcag¢do precisa permanecera na borda da tela, indicando sua
orientagdo em rela¢do ao centro da exibicao.

d. Apos selecionar uma marcagdo precisa, o usudrio pode editar o nome, a cor, a
latitude, a longitude e a altitude da Marcagdo precisa ou arrasta-la no mapa.
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3. Toque em ---> (g para definir as fun¢bes de botdes personalizados do controle remoto

para adicionar marcagdo precisa, excluir a marcagdo precisa selecionada ou selecionar
a marcagdo precisa anterior ou a proxima. Os usuarios podem rapidamente adicionar e
selecionar marcagdes precisas ao pressionar os botdes.

4. Alterar para a exibicdo de mapas:

a. Amarcagdo precisa e seu nome serdo exibidos no mapa, adequadamente.

b. Na exibicdo de mapa, vocé pode adicionar uma Marcagao precisa arrastando
0 ponto para a mira no centro do mapa. A altitude é a altitude atual de voo da
aeronave.

c. Toque para selecionar uma marcagdo precisa no mapa e visualizar o criador do
ponto, a distancia entre a Marcagdo precisa e a aeronave, além da altitude, latitude
e longitude. Defina a marcac¢do precisa como Ponto de origem, edite ou exclua a
marcagao precisa.

O posicionamento da marcagdo precisa é limitado por fatores como precisdo do
posicionamento GNSS. A latitude e a longitude, a distancia horizontal, exibicdo de
navegacao e a projecdo AR fornecidas sdo apenas para referéncia.

Como editar marcagdes precisas

1.

Pressione e mantenha o icone de Marcagdo precisa pressionado na tela sensivel ao
toque para abrir o painel de configura¢des da Marcagdo precisa. Ha cinco opc¢des de
cores para a marcagdo precisa, e recomenda-se que os usuarios definam uma cor para
cada tipo de Marcagdo precisa conforme o cenario de operagao.

Toque para expandir a lista de marcagdes precisas e exibir todas elas.

Defina se deve exibir a marcagdo precisa recém-criada na exibi¢do da transmissdo de
video.
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Toque para exportar todas as marcagdes precisas para a pasta local do controle remoto.
Toque para fechar o painel atual.

Filtre as marcagdes precisas por cor. Varias cores podem ser selecionadas e as
Marcagdes precisas serdo filtradas pelas cores selecionadas.

Filtre as marcag¢des precisas pela sua visibilidade na exibicdo de transmissdo de video.
As marcacdes precisas podem ser filtradas por qualquer um destes trés critérios:
exibir todas as marcagdes precisas na lista; mostrar apenas as marcac¢des precisas que
estejam visiveis na exibicdo de transmissao de video nesta lista; mostrar apenas as
marcag¢des precisas que ndo estejam visiveis na exibi¢do da transmissao de video nesta
lista.

Toque para classificar as marcag8es precisas em ordem cronolégica crescente ou
decrescente, ou em ordem alfabética por seus nomes.

Toque para excluir a marcacao precisa.

Toque para habilitar ou desabilitar a exibi¢do da projecdo AR para a marcagao precisa
na exibi¢do da transmissdo de video.
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Gerenciamento de linha e anotacgédo de area

Os usuarios podem desenhar linhas e areas no mapa para a sincroniza¢do de informac&es-
chave sobre estradas e terrenos.

2 ——

2 ——

1. Toque para mostrar a exibicdo Editar linha.

2. Toque para mostrar a exibicdo Editar area.

Compartilhamento de anotagdes

Para compartilhamento de informacdes, a localizagdo da Marcacgao precisa identificada pelo
recurso de marcacdo precisa pode ser sincronizada com a exibicdo da camera, exibicdo de
navegacdo, exibicdo de mapas e o DJI FlightHub 2. Ela pode ser exibida nas exibi¢des da
camera e do mapa.

Quando conectado ao DJI FlightHub 2, o aplicativo DJI Pilot 2 e as anota¢des de ponto,
linha e area do DJI FlightHub 2 podem ser sincronizados um com o outro. Localiza¢ées e
anotacBes podem ser visualizadas no controle remoto e em outros dispositivos conectados
ao DJI FlightHub 2 para compartilhamento em tempo real.
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Pdl

Depois de habilitar o modo Pdl, a aeronave voard em circulos em torno da Marcagdo
precisa selecionada, facilitando para os usuarios tirarem fotos em érbita. O Pdl s6 pode ser
habilitado quando a aeronave esta no modo Normal.

No modo Pdl, os usuarios podem mover os pinos de controle para controlar o movimento
da aeronave. Mova o pino de rotagdo para ajustar a velocidade de movimentag¢do da
aeronave em circulos, o pino de inclinagdo para alterar a distancia a partir da Marcagdo
precisa, que é o raio de movimentagao em circulos, o pino do acelerador para alterar a
altitude, e o pino de guinada para ajustar o corpo da aeronave.

Se o usudrio tiver ajustado o raio com o pino de inclina¢do ou alterado a altitude com o pino
do acelerador, a aeronave podera ajustar automaticamente a inclinagdo do estabilizador
para que camera fique voltada para a Marcagdo precisa. Os usuarios podem também
ajustar manualmente a inclinacdo do estabilizador.

No modo Pdl, se os sistemas visuais estiverem funcionando normalmente, a aeronave
freard quando for detectado algum obstaculo, independentemente do desvio de obstaculos
estar definida como Desviar ou Frear no DJI Pilot 2.

Como usar o Pdl
1. Depois de decolar, selecione uma Marcag¢do precisa existente na exibi¢cdo da cdmera ou
na vista do mapa ou crie uma nova Marcagdo precisa depois de encontrar o alvo.

Controle a aeronave manualmente para ajustar o raio.

Toque no icone do PdI (), na exibicdo da camera, para habilitar o modo Pdl. A aeronave
apontard automaticamente para a Marcagdo precisa selecionada, uma barra de
velocidades aparecerd na exibicdo da camera e um circulo com a rota de voo sera
exibido na vista do mapa.

Q Como a Marcagdo precisa tem altitude, quando a aeronave apontar para a Marcagao
precisa, ela apontara para a altitude da Marcacdo precisa. Para apontar para o alvo logo
abaixo da Marcacdo precisa, ajuste o angulo do estabilizador manualmente depois de
tocar no icone do Pdl.
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Mova o pino de rotagdo para a esquerda ou para a direita para que a aeronave comece
a voar no sentido horario ou anti-horario. Quanto mais o pino de rotacdo for afastado
da posicdo central, mais rapidamente a aeronave se movera. A linha amarela na barra
de velocidades se refere a velocidade de movimentagdo em circulos, manualmente
controlada pelo usuario.

Uma vez atingida a velocidade desejada, pressione o botdo C1 no controle remoto ou
toque no icone C1 [e1) na exibicdo da camera para definir a velocidade atual como a
velocidade do Pdl. A aeronave se moverd automaticamente em circulos na velocidade
do Pdl. A linha amarela na barra de velocidades mudara para verde, o que indica que a
aeronave esta se movendo em circulos na velocidade definida para o Pdl.

Enquanto a aeronave estiver se movendo automaticamente em circulos, os usuarios
poderdo mover o pino de rota¢do para a esquerda ou para a direita para reduzir ou
aumentar a velocidade de movimentagdo em circulos. Uma linha amarela serd exibida
na barra de velocidades, o que indica que o usuario reduziu ou aumentou a velocidade
manualmente.

Uma vez atingida a velocidade desejada, pressione o botdo C1 no controle remoto ou
toque no icone C1 (¢1) na exibicdo da cdmera para definir a velocidade atualizada como
a velocidade do Pdl. A aeronave se movera automaticamente em circulos na nova
velocidade do Pdl. A linha amarela na barra de velocidades mudara para verde, o que
indica que a aeronave estd se movendo em circulos na nova velocidade do Pdl.

Toque no botdo de gravagdo/obturador para tirar fotos ou comecar a gravar videos.
Pressione o botdo de pausa do voo ou o botdo C1 uma vez no controle remoto ou toque
no icone C1 @, na exibicdo da cdmera, e a aeronave freara e fard um voo estaciondrio.
Toque no icone do PdI (., na exibicdo da cdmera, para exibir o modo Pdl.

Q + Somente fotos Unicas e cronometradas e gravagdes em video sdo possiveis no modo

Pdl.

» Quando o icone da aeronave se move até a extremidade da barra de velocidades, ele
exibe que a aeronave atingiu a velocidade maxima no raio atual de movimentagdo em
circulos. A velocidade maxima de movimenta¢do em circulos muda com base no raio
atual. Quando maior o raio de movimenta¢do em circulos, maior sera a velocidade
maxima de movimentagdo em circulos.

+ Enquanto a aeronave estiver se movendo em circulos, se o usuario tiver alterado a
orientagdo da aeronave com o pino de guinada, de modo que a aeronave ndo aponte
diretamente para a Marcacao precisa selecionada, nesta condicdo, se o usuario mover
o pino de inclinagdo para cima e para baixo, a aeronave ndo voara para frente nem
para tras apos a orientacdo atual. Em vez disso, a aeronave voara na direcdo direta ou
oposta a Marcagdo precisa selecionada.
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Tarefas de voo

Toque na tela inicial do DJI Pilot 2 para entrar na galeria de rotas de voo ou toque no icone
de rotas de voo &, na exibi¢do da cAmera ou na vista do mapa, para entrar na galeria de
rotas de voo. Os usudrios podem visualizar tarefas de voo ou criar uma tarefa de voo do
tipo trajetéria, mapeamento, obliqua ou linear. Esses quatro tipos de tarefa sdo gerados
pelo aplicativo. Enquanto isso, as tarefas de voo do tipo trajetéria podem também ser
criadas por meio de Registros de missdes em tempo real.

Waypoint

Linear

Mapping Oblique

Voo de trajetéria

Voos da trajetéria podem ser planejados de dois modos: trajetérias definidas ou registros
de missdes em tempo real. Use trajetérias definidas para criar uma rota adicionando e
editando trajetérias no mapa. Use os Registros de missdes em tempo real para criar uma
rota adicionando trajetérias ao tirar fotos ao longo da rota.

r,B6-"
A

Set Waypionts Live Mission Rec
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Voo de trajetéria - definir trajetérias

Toque em Criar uma rota, Trajetérias e, em seguida, em Definir trajetérias para criar
uma rota de voo. Toque no mapa para adicionar trajetérias e, em seguida, defina as
configuragdes de rota e configuracdes de trajetéria.

8 6 5 7

.

2
3
p/

Ponto de Interesse (Pdl): toque para habilitar o recurso Pdl e um PdI sera exibido
no mapa. Arraste para ajustar sua posicao. Apdés o Pdl ser adicionado, a guinada
da aeronave podera ser definida como voltada para o Pdl de modo que o nariz da
aeronave sempre aponte para o Pdl durante a missdo. Toque neste icone novamente
para desabilitar a fungao Pdl.

Rota de voo reversa: toque para reverter a rota de voo ao trocar o inicio e o ponto final.
S indica o ponto inicial.

Limpar trajetérias: toque para limpar todas as trajetérias adicionadas.
Excluir trajetérias selecionadas: toque para excluir as trajetérias selecionadas.

Lista de parametros: edite o nome da rota e o modo de altitude. Defina o tipo de
aeronave como Mavic 3E/3T.

Configura¢Bes da rota de voo: as configuracdes sdo aplicadas a toda a rota, incluindo
altitude de decolagem segura, subir até o ponto inicial, velocidade da aeronave, altitude
da aeronave, guinada da aeronave, controle do estabilizador, tipo de trajetéria e agdo de
conclusdo. As configuragdes terdo efeito em todas as trajetérias da rota. Se os usudrios
quiserem definir os parametros de uma trajetéria individual, consulte a préxima
descricdo.

Definir trajetérias individuais: selecione uma trajetéria e defina os respectivos
parémetros. Toque em “<" ou “>" para alterar para a trajetéria anterior ou seguinte. As
configurag¢des incluem velocidade da aeronave, altitude da aeronave, modo de guinada
da aeronave, tipo de trajetéria, direcdo de rotacdo da aeronave, modo de inclinagdo do
estabilizador, a¢des de trajetoria, longitude e latitude.

Salvar: toque para salvar as configurac8es atuais e gerar uma rota de voo.

© 2023 DJI Todos os direitos reservado



DJI Mavic 3E/3T Manual do Usuario

o 10

9. Realizar: toque no botdo e verifique as configuracdes e o status da aeronave na lista de
verificagdo antes do voo. Toque para fazer upload da rota de voo. Quando o upload for
concluido, toque no botdo Iniciar para executar a tarefa atual.

10. Informacgdes da rota de voo: exibe a dura¢do do voo, estimativa de tempo de voo,
trajetdrias e quantidade de fotos.

Voo de trajetéria - Registros de missées em tempo real
Toque em Criar uma rota, Trajetéria e, em seguida, Registros de missGes em tempo real
para registrar as informac&es de fotos e a localizacdo da trajetéria da aeronave.

2 3

1. Controle o estabilizador, ajuste a escala de zoom e mire no alvo. Toque para capturar
fotos ou pressione o botdo C1 do controle remoto para adicionar uma trajetéria. O
numero de trajetérias e fotos serdo adicionadas apropriadamente.

2. O numero de trajetérias planejadas.
3. O numero de fotos planejadas.
4. Toque para alterar para exibicdo de mapas para editar ou visualizar.
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Como editar tarefas de voo
Entre na galeria de rotas de voo e selecione uma rota de voo criada para edi¢do ou
visualizagdo.

1. Toque para executar a tarefa atual.

2. Toque para entrar na Edicdo de rota de voo. As edi¢des serdo mescladas na rota original
depois de salvas.

3. Toque para acessar a pagina Defini¢do das trajetérias.
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Tarefa de mapeamento

Ao usar a tarefa de mapeamento, a aeronave pode concluir automaticamente a coleta de
dados para a fotogrametria aérea da area planejada na rota em forma de S, de acordo com
os parémetros da rota.

As op¢Bes Obliquo Inteligente e Acompanhar terreno podem ser habilitadas na tarefa de
mapeamento.

Obliquo Inteligente

O Obliquo Inteligente é uma solugdo inovadora de fotografia obliqua que pode ser
habilitada nas configuracdes da tarefa de mapeamento. Controle automaticamente o
estabilizador para capturar imagens nas diferentes posi¢des necessarias. A aeronave
soO precisa voar duas rotas em forma de S mutuamente perpendiculares para coletar as
ortofotos e fotos obliquas necessarias para a reconstru¢do em 3D, o que melhora muito
a eficiéncia operacional. A aeronave apenas tirara fotos essenciais a reconstru¢do quando
estiver no limite da area de mapeamento, o que reduzira o ndmero de fotos capturadas,
melhorando significativamente a eficiéncia do p6s-processamento.

Q Obliquo Inteligente ndo é compativel com o DJI Mavic 3T.

Ainclinacdo do estabilizador para captura de imagens pode variar em diferentes segmentos
da rota de voo. Todas as fotos capturadas dependem da drea de mapeamento.

a. Ainclinagdo do estabilizador para captura de imagens pode variar em diferentes
segmentos da rota de voo. Durante um voo Obliquo Inteligente, a aeronave voara duas
rotas mutuamente perpendiculares em forma de S. As duas rotas vao fotografar a area
de mapeamento de diferentes angulos, em sequéncia.

Direcdo da captura de imagens

v

Traseira
A segunda rota de voo . _’. X 4_
Dianteira Ortofoto Traseira
Dianteira

A primeira rota de voo

b. A aeronave ajustara automaticamente a velocidade do voo de acordo com o nimero de
fotos necessarias para garantir a eficiéncia da operacao.

Ndmero de fotos 1 2 3
Velocidade devoo  Rapida Média Lenta
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c. Adreadevoo variara dependendo da area de mapeamento, altitude de voo e inclinagdo
do estabilizador. A drea de voo também variard quando a area de mapeamento for a
mesma, mas a altitude de voo ou a inclinagdo do estabilizador variarem.

Direcdo da captura de imagens - 4 v <« -

A Segunda Mapeamento| Mapeamento Mapeamentol
rota de voo de area de area de drea

A primeira rota de voo

A primeira rota de voo
A primeira rota de voo

Acompanhar terreno

Ao coletar dados em areas com grandes diferencas de elevacdo, como areas montanhosas,
a fun¢do Acompanhar terreno permite que a aeronave ajuste a altitude de voo seguindo
as mudangas no terreno. A fun¢do Acompanhar terreno garante que a altura relativa da
aeronave e do solo abaixo permaneca inalterada para que a distancia de amostragem do
solo (GSD) das fotos coletadas em cada area seja consistente, melhorando a precisdo dos
dados de mapeamento e garantindo a seguranca do voo.

Seguir em tempo real

A funcdo Seguir em tempo real ndo requer arquivos DSM. O sistema visual da aeronave
detecta em tempo real as flutua¢des do terreno 200 m a frente durante o voo. Recomenda-
se o uso desta fungdo em areas em que a inclinagdo do terreno for inferior a 75° e as
condicBes de iluminagdo e ambiente forem adequados para o sistema visual.

Ao executar uma tarefa de mapeamento enquanto a fungdo Seguir em tempo real estiver
habilitada, a altitude da aeronave acima do nivel do solo (AGL) e a tendéncia do terreno (150
m a frente da aeronave) serdo exibidas no canto inferior direito da exibicdo da camera.
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Altitude acima do nivel do solo (AGL): exibe a altitude da aeronave em relacdo ao solo
abaixo.

Direcdo da velocidade da aeronave: exibe a direcdo do vetor velocidade do movimento
da aeronave.

Rota de voo: exibe a rota de voo que a aeronave percorreu.

Linha de tendéncia do terreno: exibe a tendéncia do terreno na area em que a aeronave
esta localizada no momento.

Limite de altitude: exibe a altitude maxima de voo da aeronave.

/\ * Afaixa de deteccdo de longa distancia do sistema visual é de 30 a 200 m. Ao voar

além dessa faixa, a funcdo Seguir em tempo real ndo podera ser executada. Voe com
cuidado. A fungdo Seguir em tempo real ndo funcionard em locais com penhascos,
encostas ingremes, linhas de tensdo e torres.

+ O sistema visual ndo funcionara corretamente em ambientes com baixa luminosidade.
A fungdo Seguir em tempo real ndo podera ser utilizada normalmente em ambientes
chuvosos, com neve e neblina.

+ O sistema visual pode ndo funcionar corretamente ao sobrevoar dgua. Portanto, a
aeronave pode ndo ser capaz de detectar ativamente a distancia até a dgua para a
fungdo Seguir em tempo real. Ndo se recomenda o uso da fun¢do Seguir em tempo
real em grandes areas com dgua e ondas do mar.

+ O sistema visual ndo funcionard adequadamente sobre superficies sem varia¢des
nitidas de padrdo ou quando a luminosidade for muito baixa ou muito alta. O sistema
visual ndo funcionara corretamente em qualquer uma das seguintes situagdes:

a. Sobrevoar superficies monocromaticas (por exemplo, preto, branco, verde ou
vermelho puros).

b. Sobrevoar superficies altamente reflexivas (por exemplo, gelo, vidro).

c. Voar sobre 4gua ou superficies transparentes.

d. Sobrevoar superficies ou alvos méveis.

e. Voar em 4reas em que a iluminacdo muda frequentemente ou drasticamente.

f. Sobrevoar superficies com escuridao extrema (< 10 lux) ou luz extrema (> 40.000 lux).
g

. Sobrevoar superficies que reflitam fortemente ou absorvam ondas de infravermelho
(por exemplo, espelhos).

h. Sobrevoar superficies sem padr&es ou texturas nitidos.

i. Sobrevoar superficies com padrdes ou texturas idénticas e repetidas (por exemplo,
azulejos com o mesmo design).

j. Sobrevoar obstaculos com pequenas areas de superficie (por exemplo, galhos de
arvores).

+ Mantenha os sensores sempre limpos. NAO obstrua os sensores. NAO use a aeronave
em ambientes empoeirados ou Umidos.
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Seguir DSM

Ao importar o arquivo DSM, o aplicativo gerara um voo com mudancas de altitude. Os
arquivos DSM da area de mapeamento podem ser obtidos usando um dos dois métodos a
seguir:

1. Importar arquivo local

+ Colete os dados 2D da area de mapeamento e execute uma reconstrucdo em 2D
com o DJI Terra ao selecionar o modo Arvores. Um arquivo .tif ser4 gerado e pode
ser importado para o cartdao microSD do controle remoto.

+ Baixe os dados de mapeamento do terreno em um geonavegador.
2. Baixar dainternet

Os arquivos DSM podem ser obtidos diretamente ao baixar os dados de cédigo aberto
do banco de dados geoide ASTER GDEM V3.

Q + Certifique-se de que o arquivo DSM seja um arquivo de sistema de coordenadas
geograficas e ndo um arquivo de sistema de coordenadas projetadas. Caso contrario,
o arquivo importado pode ndo ser reconhecido. Recomenda-se que a resolugao do
arquivo importado ndo seja superior a 10 metros.

+ Certifique-se de que a area de mapeamento esteja dentro da faixa do arquivo DSM.

/\ O banco de dados geoide de codigo aberto pode conter erros. A DJI ndo se responsabiliza
pela precisdo, autenticidade ou validade dos dados. Preste aten¢do ao ambiente de voo e
voe com cautela.

Tarefa Obliquo

A tarefa Obliquo gera cinco rotas em forma de S na drea de mapeamento, controlando
respectivamente o estabilizador para coletar ortofotos e fotos obliquas em cinco dire¢des
diferentes, que podem ser utilizadas para criar modelos em 3D reais.

Apés a criacdo da area de mapeamento, cinco rotas serdo geradas: a primeira rota é para
ortofotos e as quatro rotas restantes sdo para fotos obliquas.

A opgdo Acompanhar terreno pode também ser habilitada na tarefa obliqua. Somente a
opcdo Seguir DSM esta disponivel. Consulte a se¢do Acompanhar terreno, na tarefa de
mapeamento, para obter mais informagdes.

Tarefa Linear

A tarefa linear é utilizada para coletar ortofotos de areas em forma de faixa, como rios,
oleodutos e estradas. A drea de mapeamento pode ser gerada selecionando a linha central
da faixa e estendendo-se para fora ao longo desta linha.

Primeiro, defina a Banda de voo ao selecionar pontos no mapa para gerar a area de
mapeamento em forma de banda e confirme a linha central e o escopo da &rea de
mapeamento. Alterne para Rota de voo para gerar a rota em forma de S correspondente e
ajuste os parametros da rota para concluir a configuragdo.
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A linha central pode ser gerada ao tocar no mapa ou importar um arquivo KML linear.
Observagdo: apds a area em forma de banda ser gerada, verifique ao longo da rota se ha
um grande desvio da drea de mapeamento original. Se houver um desvio, aumente alguns
pontos para cobrir completamente a 4rea ou aumente o comprimento das extensdes
esquerda e direita para cobrir completamente a drea do mapeamento.

A opc¢do Acompanhar terreno pode também ser habilitada na tarefa linear. As op¢des

Seguir em tempo real e Seguir DSM estdo disponiveis. Consulte a secdo Acompanhar
terreno, na tarefa de mapeamento, para obter mais informacdes.

Como coletar dados de fotogrametria aérea

A coleta de dados de fotogrametria aérea pode ser realizada usando trés tarefas de voo:
Mapeamento, Obliquo e Linear. O seguinte considera a tarefa de Mapeamento como um
exemplo para instruc@es de operacdo especificas.

Q Antes de coletar dados de fotogrametria aérea, insira as configuraces da aeronave para
habilitar o RTK e certifique-se de que o RTK esteja conectado e no estado FIX.

1. Toque na tela inicial do DJI Pilot 2 para entrar na biblioteca de rotas de voo, selecione
Criar uma rota ou Importar rota (KMZ/KML) e selecione ”g para criar uma tarefa de
mapeamento. Toque na visualizagdo do mapa e arraste o ponto de fronteira para
ajustar o alcance da area de mapeamento. Toque em + no meio do ponto de fronteira
para adicionar um ponto de fronteira e ajuste a longitude e a latitude do ponto nas
configuragBes de parametro a direita. Toque em @ para excluir o ponto de fronteira
selecionado e toque em @ para excluir todos os pontos de fronteira.
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2. Apés definir o nome da tarefa e selecionar a camera para coletar dados de
fotogrametria aérea, defina os seguintes parametros de rota de voo em sequéncia:

a. Defina o modo de altitude (ASL/ALT), a altitude da rota de voo, a superficie-alvo até
o ponto de decolagem/rota do voo até superficie-alvo, a velocidade de decolagem,
a velocidade da rota de voo, o angulo da rota e a acdo apds a conclusdo e habilite a
otimizacdo da elevacao.

b. Em Configuracdes avancadas, defina a taxa de sobreposicdo lateral, a taxa de
sobreposicdo frontal, a margem e o modo de foto e personalize o angulo da camera.

3. Toque em A para salvara. tarefa e toque em @ para carregar e executar a tarefa de voo.

4. Desligue a aeronave apds a conclusdo da tarefa. Remova o cartdo microSD da aeronave
e conecte-o0 ao computador para verificar as fotos capturadas e os arquivos gerados.

Q * Ao usar tarefas de Mapeamento, Obliquo e Linear, o modo de foco padrdo da camera
é MF infinito e a correcdo de distorcdo é desativada.

+ Durante uma operacdo de ortofotos, recomenda-se ajustar a velocidade da rota de voo
para o valor maximo e habilitar a otimizacdo da elevacdo.

Os parametros da rota sdo descritos a seguir:

Especificacdes

Modo Altitude
(ASL/ALT)

Altitude da rota de
VOO

GSD

Altitude de
decolagem segura

Descrigao
Plano inicial de la altitud de ruta de vuelo.

+ Relativo ao ponto de decolagem (ALT): a altitude da aeronave em
relacdo ao ponto de decolagem. Recomenda-se utilizar esta opg¢do
para operagdes de mapeamento aéreo. A superficie alvo até o ponto
de decolagem sera exibida. Superficie alvo até o ponto de decolagem
= altitude da superficie alvo - altitude do ponto de decolagem.

+ ASL (EGM96): a altitude da aeronave em relacdo ao geoide EGM96.
Rota de voo para a superficie alvo sera exibida. Rota de voo para a
superficie alvo = altitude da rota de voo - altitude da superficie alvo.

Altitude da rota de voo de uma tarefa de voo. Diferentes modos de
altitude tém diferentes planos iniciais para a altitude da rota de voo.

GSD é a distancia de amostragem do solo das ortofotos capturadas
na primeira rota, ou seja, a distancia entre dois centros de pixels
consecutivos medida no solo. Quando maior o valor de GSD, menor
serd a resolugdo das ortofotos. Altere a altitude da rota de voo para
alterar o valor de GSD.

Apoés a decolagem, a aeronave voara até a altitude de decolagem
segura (em relacdo ao ponto de decolagem) e, em seguida, voara
para o ponto inicial da rota de voo.

LA altitude de decolagem segura é eficaz somente quando a
aeronave executa uma tarefa de voo antes da decolagem.
Se a aeronave comegar a executar uma tarefa de voo apoés a
decolagem, a altitude de decolagem segura ndo sera eficaz.
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Velocidade de
decolagem

Velocidade

Angulo da rota

Otimizacao da
elevacdo

Apds o término

Taxa de sobreposicdo
lateral/taxa de
sobreposi¢do frontal

Apoés a aeronave decolar e atingir a altitude da rota de voo, a
velocidade de voo antes de entrar na rota de voo. Esta velocidade
ndo é a velocidade de decolagem vertical da aeronave. Recomenda-
se configura-la ao maximo para melhorar a eficiéncia operacional.

A velocidade operacional da aeronave ap6s entrar na rota de voo.
Essa velocidade esta relacionada a GSD e a taxa de sobreposicao
frontal.

O angulo da rota pode ser ajustado e as posi¢des inicial e final
da rota serdo ajustadas em consequéncia. Observacdo: o tempo
estimado da tarefa varia em diferentes angulos da rota. Ao ajustar
o angulo da rota, a tarefa com o menor tempo estimado pode ser
planejada para melhorar a eficiéncia da operagao.

Quando habilitada, a aeronave voara para o centro da area de
mapeamento para coletar um conjunto de imagens obliquas e
otimizar a precisao da elevacdo. Recomenda-se habilitar esta opcao
para operacdo de ortofotos, que requer alta precisdo da elevacao.

£ Este recurso ndo é compativel com tarefas Obliquo Inteligente e
Obliquo.

A acao de voo realizada pela aeronave apés o término da operacao.
A selecdo padrdo é Retornar a Base.

Taxa de sobreposicao lateral é a taxa de sobreposicdo de duas
fotos tiradas em duas rotas paralelas. A taxa de sobreposicdo
frontal é a taxa de sobreposicdo de duas imagens capturadas
consecutivamente na mesma dire¢do ao longo da rota de voo.

A taxa de sobreposicdo é um dos principais fatores que afetam
0 sucesso da reconstrucdo posterior do modelo. A taxa de
sobreposicdo lateral padrdo é de 70% e a taxa de sobreposi¢do
frontal padrdo é de 80%, o que é adequado para a maioria dos
cenarios. Se a drea de mapeamento for plana e sem ondulagdes,
a taxa de sobreposicdo pode ser reduzida adequadamente para
melhorar a eficiéncia operacional. Se a area de mapeamento
tiver grandes flutua¢des, é recomendavel aumentar a taxa de
sobreposicdo para garantir o efeito de reconstrucéo.

£% Ao usar a tarefa Obliquo, duas configuraces adicionais estaréo
disponiveis: Taxa de sobreposicdo lateral (obliqua) e Taxa de
sobreposicdo frontal (obliqua). A taxa de sobreposi¢do de fotos
obliquas pode ser menor do que a de ortofotos.
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A distancia da area de voo além da area de mapeamento. O objetivo
de definir a margem é garantir a precisdo da borda da area de
mapeamento, capturando imagens fora da area de mapeamento.

Margem X% O Obliquo Inteligente ndo é compativel com a definicio de
margem; ele expandira automaticamente a margem de
acordo com a faixa da area de mapeamento e a inclinacdo do
estabilizador.

O modo de foto da camera. A sele¢do padrdo é Disparo com intervalo

Modo Foto
cronometrado.

Personalizagdo do Uma vez habilitada, os usudrios podem personalizar o angulo de
angulo da camera guinada e o angulo de inclinagdo do estabilizador.

As tarefas Obliquo e Obliquo Inteligente também sdo compativeis com as seguintes
especifica¢fes:

Especificacdes Descri¢ao
Ajusta o angulo de inclinagdo da cdmera ao capturar fotos obliquas.
O angulo padrdo é -45°. Quando a diferenca de altitude dos edificios
na area de mapeamento aumentar, recomenda-se aumentar o

Inclinagdo do angulo para capturar mais imagens dos andares superiores dos
estabilizador edificios. Quando os edificios na drea de mapeamento forem
(obliquo) densos, recomenda-se reduzir adequadamente o angulo para

capturar mais imagens entre os edificios.

£ Ao capturar imagens com o Obliquo Inteligente, a opgdo é

Angulo do estabilizador e o angulo padrao é 45°.
GSD obliquo é a distancia de amostragem em solo das fotos
obliquas capturadas pelas quatro rotas restantes, ou seja, a
distancia entre dois centros de pixels consecutivos medida no solo.
Quando maior o valor de GSD obliquo, menor sera a resolucao das
fotos obliquas. Altere a altitude da rota de voo para alterar o valor
de GSD obliquo.

GSD obliquo

A tarefa Linear também é compativel com as seguintes especificacdes:

Especificacbes Descri¢ao

Se Rota Unica estiver habilitada, uma rota no centro da area de
mapeamento serd gerada. Esta funcdo é adequada para cenarios
em que apenas o centro da drea de mapeamento precisa ser
fotografado, como uma inspecdo de oleoduto.

Rota Unica

Planeje a faixa da banda de voo ajustando a distancia que a rota
expande do centro para os lados esquerdo e direito.

Apos habilitar Extensdes esquerda/direita iguais, a faixa da banda
de voo permanece simétrica em comparag¢do ao centro da rota.

Comprimento da
extensdo esquerda/
direita
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Distancia de corte da

banda de voo

Inclua a linha central

Otimizagdo do limite

Ajustar a distancia de corte da banda de voo pode dividir a 4rea
da banda em vérias pequenas areas para operacdo. A faixa de
comunicagdo da aeronave deve ser considerada principalmente para
a faixa da divisdo, garantindo que a aeronave ndo perca o controle
em uma area pequena.

Se habilitada, as rotas de voo serdo geradas ao longo da linha
central. Essa rota garantira que a linha central da area de
mapeamento em forma de faixa seja incluida.

Adicione novas rotas de voo fora da area de planejamento de voo
atual para capturar mais fotos da borda da area de mapeamento.
Ative para objetos que capturam principalmente areas de borda,
como canais de rios.

Armazenamento de dados

Arquivo de foto

Consulte esta lista para verificar as descricdes do campo do arquivo de foto.

Campo
ModifyDate
CreateDate
Make

Modelo

Format

Version
ImageSource
GpsStatus
AltitudeType
GpsLatitude
GpsLongitude
AbsoluteAltitude
RelativeAltitude

GimbalRollDegree
GimbalYawDegree
GimbalPitchDegree
FlightRollDegree
FlightYawDegree

FlightPitchDegree

Descri¢do do campo

Horario em que a foto foi modificada

Horario em que a foto foi criada

Fabricante

Modelo do produto

Formato de foto

Versao XMP

Tipo de cdmera

Status do GPS

Tipo de elevagdo

Latitude GPS quando a foto foi tirada

Longitude GPS quando a foto foi tirada

Altitude absoluta (altitude geodésica) quando a foto foi tirada
Altitude relativa (em relagdo a altitude do ponto de
decolagem) quando a foto foi tirada

Angulo de rotacio do estabilizador quando a foto foi tirada
(sistema de coordenadas NED, a ordem de rotacdo é ZYX)
Angulo de guinada do estabilizador quando a foto foi tirada
(sistema de coordenadas NED, a ordem de rotacdo é ZYX)
Angulo de inclinacdo do estabilizador quando a foto foi tirada
(sistema de coordenadas NED, a ordem de rotacdo é ZYX)
Angulo de rotacdo da aeronave quando a foto foi tirada
(sistema de coordenadas NED, a ordem de rotacdo é ZYX)
Angulo de guinada da aeronave quando a foto foi tirada
(sistema de coordenadas NED, a ordem de rotacdo é ZYX)
Angulo de inclinacdo da aeronave quando a foto foi tirada
(sistema de coordenadas NED, a ordem de rotacdo é ZYX)
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FlightXSpeed
FlightYSpeed
FlightZSpeed

CamReverse
GimbalReverse
SelfData
RtkFlag

RtkStdLon
RtkStdLat
RtkStdHgt
RtkDiffAge
NTRIPMountPoint
NTRIPPort
NTRIPHost
SurveyingMode

DewarpFlag

DewarpData

CalibratedFocalLength
CalibratedOpticalCenterX

CalibratedOpticalCenterY

UTCAtExposure
ShutterType
ShutterCount
CameraSerialNumber
LensSerialNumber

Velocidade de voo na dire¢do norte quando a foto foi tirada
Velocidade de voo na dire¢do leste quando a foto foi tirada
Velocidade de voo na direcdo da elevacdo quando a foto foi
tirada

Se a camera esta de cabeca para baixo ou ndo

Se o estabilizador esta de cabeca para baixo ou ndo

Dados personalizados

Status RTK:

0 - Falha ao posicionar

16 - Posicionamento de ponto Unico (precisdo de nivel de
medidor)

32 a 49 - Posicionamento da solucdo de ponto flutuante
(precisdo do nivel de decimetro a nivel de metro)

50 - Posicionamento da solugdo fixa (precisdo centimétrica)
Desvio padrdo de longitude de posicionamento RTK

Desvio padrao de latitude de posicionamento RTK

Desvio padrdo de elevacdo de posicionamento RTK

Idade de diferenca RTK (idade de corre¢do)

Ponto de montagem da Rede RTK

Entrada da rede RTK

Endereco IP ou nome de dominio da rede RTK

Se a foto é adequada para operacdo de mapeamento ou ndo:
0 - Ndo recomendado porque a precisdo ndo pode ser
garantida

1 - Recomendado porque a precisdo pode ser garantida

Se os parametros da camera foram distorcidos ou ndo:

0 - N&o distorcidos

1 - Distorcidos

Parametros da camera para distorcido (o arquivo de
calibracao deve ser importado e calibrado no D)l Terra para
que os dados sejam gerados):

Sequéncia de parametros - fx, fy, cx, cy, k1, k2, p1, p2, k3

fx, fy - Comprimento focal calibrado (unidade: pixel)

X, ¢y - Posicdo central 6tica calibrada (unidade: pixel, ponto
de origem: centro da foto)

k1, k2, p1, p2, k3 - Parametros de distorc¢ao radial e tangencial
Distancia focal projetada da lente, unidade: pixeis
Coordenada X da posicdo do centro 6ptico projetado,
unidade: pixeis

Coordenada Y da posi¢do do centro 6ptico projetado,
unidade: pixeis

UTC quando a camera é exposta.

Tipo de obturador

Contagem do obturador usada

NS da camera

NUmero de série da lente
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DroneModel Modelo de aeronave
DroneSerialNumber NUmero de série da aeronave

Arquivo de registro de imagem
Abra um arquivo de registro de imagem com a extensdo .MRK para visualizar os dados
abaixo.

1. NUmero de série da foto: o nimero de série do arquivo de registro de imagem
armazenado nesta pasta.
GPS TOW: quando a foto foi tirada expressa em GPS TOW.
Semana GPS: quando a foto foi tirada expressa em semana GPS.

4. Valor de compensag¢do na diregdo norte: a unidade estd em mm e a dire¢do mais a
norte é representada por um valor positivo.
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10.
11.
12.

13

Valor de compensacdo na direcdo leste: a unidade esta em mm e a dire¢do mais a leste
é representada por um valor positivo.

Valor de compensacao na diregao de elevagdo: a unidade esta em mm e a direcdo para
baixo é representada por um valor positivo.

Longitude ap6s compensagao.

Latitude ap6s compensagao.

Altura do elipsoide.

Desvio padrdo de posicionamento na direcdo norte.
Desvio padrao de posicionamento na dire¢do leste.

Desvio padrdo de posicionamento na direcdo de elevagdo.

. Status de posicionamento.

Arquivo de observacdao GNSS

O arquivo de observacdo GNSS com a extensdo .bin contém os dados de observacdo
de satélite dos quatro sistemas GNNS de banda dupla (L1 + L2) (GPS, GLONASS, Galileo,
BeiDou) recebidos pelo médulo de posicionamento durante o voo. Os dados sdo
armazenados no sistema de camera no formato RTCM3.2 a uma frequéncia de 5 Hz. Os
dados incluem a observac¢do original e as informacgdes de efemérides dos quatro sistemas
GNSS.
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Sistema de gestdo de integridade (Health Management
System, HMS)

O sistema HMS inclui: o programa de manutencdo da DJI, o DJI Care Enterprise, a
atualizacao de firmware, gestao de registros, registros de erro e diagndstico de erros.

95
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Diagnostico de erros: para verificagdo do status atual de cada médulo da aeronave. Os
usuarios podem resolver problemas ao seguir as instrugdes solicitadas.

Cor Status
Verde Normal
Laranja Cuidado
Vermelho Adverténcia

Programa de manutenc¢do da DJI: os usuarios podem visualizar os dados de voo
histéricos e consultar o manual de manutenc¢do para determinar se manutencdo é
necessaria.

DJI Care: informag8es relevantes podem ser visualizadas se o dispositivo estiver
vinculado ao DJI Care.

Atualizacdo do firmware: toque para entrar na pagina de atualiza¢do do firmware.

Gestdo de registros: exibe os dados de registro do controle remoto e da aeronave
de voos recentes. Os usuarios podem ajudar exportando e salvando localmente os
registros relevantes ou enviando-os diretamente para a nuvem do DJI Support para
ajudar o DJI Support a resolver problemas.

Registros de erros: registra problemas da aeronave para determinar se qualquer
problema grave ocorreu durante o uso. Isso ajuda usuarios a avaliar a estabilidade da
aeronave e ajuda o Suporte DJI a conduzir analise de pés-venda.
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DJI FlightHub 2

Vinculado a plataforma na nuvem DJI FlightHub 2, a Série Enterprise da Mavic 3 oferece
manuseio no ar e no solo integrados com gestao de operacdo eficiente. Os recursos
combinados dos dois produtos torna possivel uma ampla gama de operac¢des em tempo
real, incluindo mapeamento na nuvem, anotacdo de pontos, linhas e areas, sincronizacdo
das informac&es de voo, exibicdo em tempo real, carregamento e download de arquivos
de midia, acesso mutuo ao status de varias aeronaves, sincronizacdo de tarefas de voo e
controle em tempo real de dispositivos méveis.

Para mais detalhes, consulte o Guia do usuario do D)l FlightHub 2, que esta disponivel para
download no website oficial da DJI em https://www.dji.com/flighthub-2/downloads.
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Apéndice

Especificacdes

Aeronave

Peso (com hélices, sem
acessorios)

Peso max. de decolagem

Dimensdes

Distancia diagonal

Velocidade max. de
ascensao

Velocidade max. de
descida

Velocidade maxima de
voo (nivel do mar, sem
vento)

Resisténcia max. ao
vento

Altitude max. de
decolagem acima do
nivel do mar (sem
cargas)

Tempo max. de voo (sem

vento)
Tempo max. de voo

estacionario (sem vento)

Distancia maxima de
VOO

Angulo max. de
inclinacao

Velocidade max. angular

GNSS

Precisdo do voo
estacionario

Alcance da temperatura
de funcionamento

Armazenamento interno

Modelo do motor
Modelo de hélice
Faréis

Mavic 3E: 915 g
Mavic 3T: 920 g

1050 g

Dobrada (sem hélices): 221 x 96,3 x 90,3 mm
Desdobrada (sem hélices): 347,5 x 283 x 107,7 mm

380,1 mm

6 m/s (modo Normal)
8 m/s (modo Esportivo)

(
6 m/s (modo Normal)
6 m/s (modo Esportivo)

15 m/s (modo Normal)
21 m/s (modo Esportivo), 19 m/s (modo Esportivo, UE)

12 m/s
6.000 m

45 min.
38 min.

32 km

30° (modo Normal)
35° (modo Esportivo)
200°/s

GPS + Galileo + BeiDou + GLONASS (GLONASS é compativel
apenas quando o moédulo RTK estiver habilitado)

Vertical: + 0,1 m (com sistema visual); + 0,5 m (com GNSS);

+ 0,1 m (com RTK)

Horizontal: 0,3 m (com sistema visual); +0,5 m (com sistema de
posicionamento de alta precisao); 0,1 m (com RTK)

-10°a 40 °C

Nao suportado

2008

Hélices 9453F para Enterprise
Integrada a aeronave
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Estabilizador
Estabilizagao
Alcance mecanico

Alcance controlavel

Velocidade maxima de
controle (inclinagdo)

Alcance da vibragdo
angular

Camera grande angular

Sensor

Lente

Alcance ISO

Velocidade do obturador

Dimensdes maximas da

imagem
Modos de fotografia

Resolugdo de video

Taxa de bits

Formato de fotografia
Formato de video

Formatos de arquivos
suportados

Mavic 3E

Mavic 3T

Triaxial (inclinacdo, rotagao, giro)

Inclinagdo: -135° a 100°
Rotagdo: -45° a 45°
Giro: -27° a 27°
Inclinagdo: -90° a 35°
Giro: ndo controlavel

100°/s

+0,007°

Mavic 3E

4/3 CMOS,
Pixeis efetivos: 20 MP

Campo de visdo (FOV): 84°
Formato equivalente: 24 mm
Abertura: f/2,8 a f/11

Foco: 1 m a « (com Foco
Automatico)

100 a 6.400

Obturador eletronico:
8-1/8.000 seg.
Obturador mecanico:
8-1/2000 seg.

5280 x 3956

Unico: 20 MP
Cronometrado: 20 MP

JPEG: 0,7/1/2/3/5/7/10/15/20/3
0/60 seg.

JPEG+RAW:
3/5/7/10/15/20/30/60 seg.
Gravagoes inteligentes com
pouca luz: 20 MP
Panoramica: 20 MP (imagem
RAW); 100 MP (imagem
combinada)

H.264
4K: 3840 x 2160 a 30 fps
FHD: 1920%1080 a 30 fps

4K: 130 Mbps
FHD: 70 Mbps

JPEG/DNG (RAW)
MP4 (MPEG-4 AVC/H.264)

exFAT

Inclinagao: -135° a 45°
Rotagdo: -45° a 45°
Giro: -27° a 27°

Mavic 3T

1/2 pol. CMOS,
Pixeis efetivos: 48 MP

Campo de visdo (FOV): 84°
Formato equivalente: 24 mm
Abertura: /2,8

Foco: Tma

100 a 25.600

Obturador eletrénico: 8-1/8.000
seg.

8.000 x 6.000

Unico: 12 MP/48 MP
Cronometrado: 12 MP/48 MP
JPEG:
2/3/5/7/10/15/20/30/60 seg.*
* Capturar fotos em 48 MP ndo
é compativel com 2 seg. de
intervalo

Gravacoes inteligentes com
pouca luz: 12 MP
Panoramica: 12 MP (imagem
RAW); 100 MP (imagem
combinada)

4K: 85 Mbps
FHD: 30 Mbps

JPEG
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Camera Tele
Sensor
Lente

Alcance I1SO

Velocidade do obturador

Dimensdes maximas da
imagem

Formato de fotografia
Formato de video
Modos de fotografia

Resolugao de video

Taxa de bits

Zoom digital

Mavic 3E Mavic 3T
CMOS de 1/2 pol.; Pixeis efetivos: 12 MP
Campo de visao (FOV): 15°

Formato equivalente: 162 mm

Abertura: f/4,4
Foco:3ma =

100 a 6.400 100 a 25.600
Obturador eletrénico: 8-1/8.000 seg.

4.000 x 3.000

JPEG
MP4 (MPEG-4 AVC/H.264)

Unico: 12 MP Unico: 12 MP

Cronometrado: 12 MP Cronometrado: 12 MP

JPEG: 0,7/1/2/3/5/7/10/15/20/3 JPEG: 2/3/5/7/10/15/20/30/60
0/60 seg. seg.

Gravagoes inteligentes com Gravacgoes inteligentes com
pouca luz: 12 MP pouca luz: 12 MP

H.264
4K: 3840 x 2160 a 30 fps
FHD: 1920%1080 a 30 fps

4K: 130 Mbps
FHD: 70 Mbps

8x (zoom hibrido de 56x)

4K: 85 Mbps
FHD: 30 Mbps

Camera térmica (Mavic 3T)

Termégrafo
Distancia entre pixeis
Taxa de quadros
Lente

Sensibilidade

Método de medicdo de
temperatura

Alcance da medicdo de
temperatura

Paleta

Formato de fotografia
Resolucdo de video
Taxa de bits

Formato de video
Modos de fotografia

Microbolémetro VOx sem ventilacdo
12 pm
30 Hz

DFOV: 61°

Formato equivalente: 40 mm
Abertura: f/1,0

Foco:5ma «

<50 mk a F1.1
Medicdo de local, medicdo de area
-20° a 150 °C (Modo de ganho alto)

0° a 500 °C (Modo de Baixo ganho)

White Hot/Black Hot/Tint/Iron Red/Hot Iron/Arctic/Medical/
Fulgurite/Rainbow 1/Rainbow 2

JPEG (8 bits) R-JPEG (16 bits)
640%x512 a 30 fps

6 Mbps

MP4 (MPEG-4 AVC/H.264)

Unico: 640 x 512
Cronometrado: 640 x 512
JPEG: 2/3/5/7/10/15/20/30/60 seg.
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Zoom digital

Comprimento de onda
infravermelha

Precisdo da medi¢do
de temperatura por
infravermelho

Detecgao
Tipo

Dianteira

Traseira
Lateral

Superior

Inferior

Ambiente operacional

Transmissao de video

Sistema de transmissao
de video

Qualidadeda
transmissdo ao vivo

Frequéncia de .
funcionamento™

Poténcia do transmissor
(EIRP)

Distancia max.

de transmissao
(sem obstrucbes e
interferéncias)®

Distancia max. de
transm|sséo4§com
obstrucdes)"

28x

8a14pum

+ 2 °Cou + 2% (usando o valor maior)

Sistema visual binocular omnidirecional, complementado por
um sensor infravermelho na parte inferior da aeronave.

Alcance de medicdo: 0,5a20 m

Intervalo de deteccdo: 0,5a 200 m

Velocidade de deteccdo efetiva: Velocidade de voo < 15 m/s
Campo de visdo (FOV): Horizontal: 90°; Vertical: 103°

Alcance de medigdo:0,5a 16 m
Velocidade de deteccdo efetiva: Velocidade de voo <12 m/s
Campo de visdo (FOV): Horizontal: 90°; Vertical: 103°

Alcance de medi¢do: 0,5a25m
Velocidade de deteccdo efetiva: Velocidade de voo < 15 m/s
Campo de visdo (FOV): Horizontal: 90°; Vertical: 85°

Alcance de medicdo: 0,2a 10 m

Velocidade de detecgdo efetiva: Velocidade de voo <6 m/s
Campo de visdao (FOV): Frontal e traseiro: 100°; esquerda e
direita: 90°

Alcance de medicdo:0,3a 18 m

Velocidade de deteccdo efetiva: Velocidade de voo < 6 m/s
Campo de visdo (FOV): Frontal e traseiro: 130°; esquerda e
direita: 160°

Frontal, traseiro, lateral e superior: superficie com padrdo nitido
e iluminagdo adequada (lux > 15)

Inferior: superficie refletiva difusa com refletividade difusa
>20% (como paredes, arvores, pessoas) e ilumina¢do adequada
(lux > 15)

Transmissdo DJI O3 Enterprise
Controle remoto: 1080p/30 fps

2,400 a 2,4835 GHz; 5,725 a 5,850 GHz

2,4 GHz: <33 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: <33 dBm (FCC), < 14 dBm (CE), < 30 dBm (SRRC)

15 km (FCC), 8 km (CE/SRRC/MIC)

Interferéncia forte (edificios densos, areas residenciais etc):
1,5 a 3 km (FCC/CE/SRRC/MIC)

Interferéncia média (areas suburbanas, parques urbanos etc.):
3 a9 km (FCC), 3 a 6 km (CE/SRRC/MIC)

Interferéncia baixa (espacos abertos, areas remotas etc.):

9a 15 km (FCC), 6 a 8 km (CE/SRRC/MIC)
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VeIocidad%méx de

downloadt 15 MB/s (com CR Pro DJI Enterprise)

Laténcia (dependendo
das condicbes
ambientais e do
dispositivo mével)

Aprox. 200 ms

Antena 4 antenas, 2T4R

Controle remoto

Resolucdo da tela 1.920 x 1.080

Dimensdes da tela 5,5 pol.

Taxa de quadros da tela 60 fps

Brilho da tela 1.000 nit

ggrt]ér&%da tela sensivel Multitoque com 10 pontos
Bateria Li-ion (5.000 mAh a 7,2V)

Tipo de carregamento ~ Recomenda-se carrega-lo com o Adaptador de energia USB-C DJI
(100 W) incluso ou com um carregador USB de 12V ou 15V

Tempo de carregamento Aprox. 1 hora e 30 min. (com o adaptador de alimentagdo USB-C
DJI (100 W) incluso carregando apenas o controle remoto ou um
carregador USB de 15 V)
Aprox. 2 horas (com um carregador USB de 12 V)

Tempo de

funu%namento Aprox. 3 horas

Poténcia nominal 12W

Capacidade de Armazenamento interno (ROM): 64 GB
armazenamento Suporta cartdo microSD para expandir a capacidade

Porta de saida de video Entrada mini HDMI
Alcance da temperatura

de funcionamento -10°a40°C

Temperatura de -30° a 60 °C (dentro de 1 més)

armazenamento -30°a45°C(de 1 a 3 meses)
-30° a 35 °C (de 3 a 6 meses)
-30° a 25° C (mais de 6 meses)

Temperatura de o o

carregamento 5°a40°C

GNSS GPS + Galileo + GLONASS

Dimensdes Antenas dobradas e pinos de controle desmontados:
183,27 x 137,41 x47,6 mm
Antenas desdobradas e pinos de controle montados:
183,27 x 203,35 x 59,84 mm

Peso Aprox. 680 g

Modelo RM510B

f’ji:t\%ne%de transmissao Transmissao DJI O3 Enterprise

Distancia max.

de transmissao
(sem obstrugdes e
interferéncias)®®

15 km (FCC), 8 km (CE/SRRC/MIC)
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Frequéncia de .
funcionamento®

Poténcia do transmissor
(EIRP)

Antena
WI-FI
Protocolo

Frequéncia de .
funcionamento™

Poténcia do transmissor
(EIRP)

Bluetooth
Protocolo

Frequéncia de
funcionamento

Poténcia do transmissor
(EIRP)

Armazenamento

Cartoes de memoria
suportados

Cartdes microSD
recomendados

2,400 a 2,4835 GHz; 5,725 a 5,850 GHz

2,4 GHz: < 33 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: <33 dBm (FCC), < 14 dBm (CE), < 23 dBm (SRRC)

4 antenas, 2T4R

802,11 a/b/g/n/ac/ax
Suporte para Wi-Fi MIMO 2 x 2

2,400 a 2,4835 GHz; 5,150 a 5,250 GHz; 5,725 a 5,850 GHz

2,4 GHz: < 26 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,1 GHz: < 26 dBm (FCC); < 23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: < 26 dBm (FCC/SRRC), < 14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1
2,400 a 2,4835 GHz

<10dBm

Aeronave: requer U3/Classe 10/V30 ou superior. Uma lista com
os cartdes microSD suportados pode ser encontrada abaixo.

Controle remoto:

SanDisk Extreme Pro 64 GB V30 A2 microSDXC
SanDisk High Endurance 64 GB V30 microSDXC
SanDisk Extreme 128 GB V30 A2 microSDXC
SanDisk Extreme 256 GB V30 A2 microSDXC
SanDisk Extreme 512 GB V30 A2 microSDXC

Lexar 667x 64 GB V30 A2 microSDXC

Lexar High-Endurance 64 GB V30 microSDXC

Lexar High-Endurance 128 GB V30 microSDXC

Lexar 667x 256 GB V30 A2 microSDXC

Lexar 512 GB V30 A2 microSDXC

Samsung EVO Plus 64 GB V30 microSDXC

Samsung EVO Plus 128 GB V30 microSDXC
Samsung EVO Plus 256 GB V30 microSDXC
Samsung EVO Plus 512 GB V30 microSDXC

Kingston Canvas Go! Plus 128 GB V30 A2 microSDXC
Kingston Canvas React Plus 128 GB V90 A1 microSDXC

Aeronave:

Sandisk Extreme 32 GB V30 A1 microSDHC

Sandisk Extreme PRO 32 GB V30 A1 microSDHC
SanDisk Extreme 512 GB V30 A2 microSDXC

Lexar 1066x 64 GB V30 A2 microSDXC

Kingston Canvas Go! Plus 64 GB V30 A2 microSDXC
Kingston Canvas React Plus 64 GB V90 A1 microSDXC
Kingston Canvas Go! Plus 128 GB V30 A2 microSDXC
Kingston Canvas React Plus 128 GB V90 AT microSDXC
Kingston Canvas React Plus 256 GB V90 A2 microSDXC
Samsung PRO Plus 256 GB V30 A2 microSDXC
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Bateria de Voo Inteligente

Capacidade 5.000 mAh

Tensdo padrao 15,4V

Trsomicde ey

Tipo LiPo 4S

Sistema quimico LiCoO2

Energia 77 Wh

Peso 3355¢g

B 5°a40°C

Carregador

Entrada 100a 240V CA; 50a 60 Hz; 2,5A
Poténcia de saida 100 W

Saida Poténcia max. 100 W (total)

Quando ambas as entradas estiverem sendo utilizadas, a
poténcia maxima de saida de cada entrada é de 82 W. O
carregador alocard de forma dindmica a poténcia de saida das
duas entradas de acordo com a poténcia da carga.

[1] O peso padrdo da aeronave (incluindo a bateria, hélices e um cartdo microSD). O peso real do
produto pode variar devido a diferencas nos materiais do lote e a fatores externos.

[2] Em alguns paises e regides, as faixas de frequéncia de 5,8 GHz e 5,1 GHz estdo proibidas,
ou a faixa de 5,1 GHz s6 é permitida para uso em ambientes fechados. Consulte as leis e
regulamentagdes locais para obter mais informagdes.

[3] Medido em um ambiente sem obstru¢des e sem interferéncia. Os dados acima exibem o
maior alcance de comunicacdo em uma Unica direcdo, sem voos de retorno (sem carga) em
cada instancia. Durante seu voo, atente-se as notificagdes de RTH no aplicativo DJI Pilot 2.

[4] Dados testados sob diferentes padrdes em ambientes sem obstrugdes e com interferéncia
tipica. Valores meramente para referéncia, ndo oferecendo garantias quanto a distancia real
de voo.

[5] Medido em ambiente laboratorial com baixa interferéncia, em paises/regides que permitem
tanto 2,4 GHz quanto 5,8 GHz. Com gravacdes salvas nos cartdes microSD recomendados.
Velocidades de download podem variar de acordo com as condic8es reais.
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Atualizacao de firmware

Use o DJI Pilot 2 ou o DJI Assistant 2 (Série Enterprise) para atualizar o controle remoto, a
aeronave e outros dispositivos DJI conectados.

Como usar o DJI Pilot 2

1. Ligue a aeronave e o controle remoto. Certifique-se de que a aeronave esteja vinculada
ao controle remoto, os niveis de bateria sejam superiores a 25% e que o controle
remoto esteja conectado a internet.

2. Execute o DJI Pilot 2. Um aviso sera exibido na pagina inicial quando houver novo para
firmware disponivel. Toque para acessar a pagina de atualizagdo do firmware.

3. Toque em Atualizar tudo e o DJI Pilot 2 baixara o firmware e atualizard a aeronave e o
controle remoto.

4. A aeronave e o controle remoto serdo reiniciados automaticamente ap6s a conclusdo
da atualizagdo do firmware.

/\ + Certifique-se de que o controle remoto esteja carregado a pelo 25% antes da
atualizagdo. As atualizagdes levam cerca de 15 minutos (dependendo da for¢a do sinal
da rede). Certifique-se de que o controle remoto esteja conectado a internet durante
todo o processo de atualizagdo.

+ A bateria de voo inteligente instalada na aeronave sera atualizada para a ultima versao
do firmware.

Atualizacdo offline

Um pacote de firmware offline pode ser baixado do site oficial da DJI para um dispositivo
de armazenamento externo, como um cartdo microSD ou pendrive. Abra o DJI Pilot 2,
toque em HMS e depois em Atualiza¢des do firmware. Toque em Atualiza¢do offline
para selecionar o pacote de firmware do controle remoto ou aeronave do dispositivo de
armazenamento externo e depois toque em Atualizar tudo para atualizar.

Como usar o D]l Assistant 2 (Série Enterprise)

1. Conecte o controle remoto ou a aeronave a um computador separadamente, ja que
o software assistente ndo é compativel com a atualizacao de varios dispositivos DJI ao
mesmo tempo.

2. Certifique-se de que o computador esteja conectado a internet e o dispositivo DJI esteja
ligado com nivel de bateria superior a 25%.

3. Inicie o DJI Assistant 2 e faca login com uma conta da DJI.
4. Toque no botdo de atualizagdo do firmware no lado esquerdo.

Selecione a versdo do firmware e toque para atualizar. O firmware sera baixado e
atualizado automaticamente.

6. Quando a tela “Atualizacdo bem-sucedida” aparecer, a atualizacdo estara concluida e o
dispositivo D)l reiniciard automaticamente.
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A

O firmware da bateria esta incluso no firmware da aeronave. Certifique-se de atualizar
todas as baterias.

Certifique-se de que os niveis de bateria da aeronave e do controle remoto estejam
acima de 25% antes da atualizagdo.

Certifique-se de que todos os dispositivos DI estejam conectados corretamente ao
computador durante a atualizagdo.

Durante o processo de atualizagdo, é normal que o estabilizador fique frouxo, os
indicadores de status da aeronave pisquem e a aeronave seja reiniciada. Aguarde
pacientemente até a atualizagdo ser concluida.

Certifique-se de manter a aeronave longe de pessoas e animais durante a atualizacdo
do firmware, calibracdo do sistema e configuracdo de parametros.

Para seguranca, certifique-se de usar a Ultima versdo do firmware.

Quando a atualizagdo do firmware for concluida, o controle remoto e a aeronave
podem se desconectar. Se necessario, faca nova vinculagdo.




ESTAMOS AQUI PARA AJUDAR VOCE

E%P"rr .'.:

Contato
SUPORTE DJI

Este conteldo esta sujeito a alteragdes.
Baixe a versdo mais recente disponivel em

https://www.dji.com/mavic-3-enterprise/downloads

Caso tenha qualquer duvida sobre este documento, entre em contato com
a DJI enviando uma mensagem para DocSupport@dji.com.

DJI e MATRICE sdo marcas comerciais registradas da DJI.

Copyright © 2023 DJI Todos os direitos reservados.
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